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Proteccion & Control electronico de motores,
generadores y bombas

Control & Medida
Proteccion diferencial de fallos a tierra

Proteccion contra sobretensiones transitorias
Brandlabeling & Productos a medida

Especialistas en disefo y fabricacion
de equipos de proteccion y control



La dltima década ha supuesto para FANOX un periodo de fuerte crecimiento y
expansion internacional, que la ha consolidado como una de las primeras empresas
del sector, especializada en el disefio y fabricacion de relés electronicos para la Baja
y Media Tension.

Respecto a la Baja Tension, desde nuestra fundacion en 1992, hemos venido
desarrollando dispositivos para multiples aplicaciones, disefiando y fabricando nuevas
referencias cada ano. Para Fanox es muy importante aportar soluciones con sus
equipos que disminuyan cada vez mas los gastos de instalacion.

El crecimiento internacional de FANOX, ha convertido el area de la Media Tension
en uno de los principales ejes de su desarrollo, siendo decisiva la aportacion de
un cualificado equipo de [+D+l. En FANOX afrontamos los préximos afos con un
proyecto sdlido y de futuro, capaz de responder con éxito a los desafios a los que
nos enfrentamos, que se apoya en una estrategia de crecimiento sostenible, en su
capacidad de gestion y su potencial tecnoldgico.

Fanox, en su preocupacion constante por dar la maxima calidad en sus servicios y
productos para satisfacer a todos sus clientes, ha desarrollado un Sistema de Gestion
de la Calidad basado en la norma ISO 9001:2008. Los relés de Fanox cumplen las mas
relevantes normas internacionales, llevan la marca CE y cuentan con las aprobaciones
de UL (UnderwriterslLaboratories) de USA, c-UL para Canada y PTB (Physikalisch-
TechnischeBundesanstalt) para motores EEXx e trabajando en atmdsferas explosivas.

El equipo humano de FANOX ha experimentado en la ultima década un gran
crecimiento, convirtiéndose en una plantilla altamente especializada y con gran
capacidad de adaptacion y evolucion. Este equipo multicultural, responde al reto
empresarial planteado por FANOX en su Plan Estratégico. Un reto que tiene en las
personas, y en su integridad, su principal valor.
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PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE

MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

Introduccion

Fanox disena y fabrica los equipos electronicos de
proteccion y control mas fiables del mercado. Evitan
que los motores se quemen, ahorrando en costosas
reparaciones e impiden las tan temidas paradas de

proceso.

Los motores eléctricos suponen uno delos accionamientos
mas importantes en la industria. Producciones de muy
alto costo y maquinas de gran valor quedan totalmente
paralizadas por la averia de un simple motor suponiendo
un gran gasto, incluso mas elevado que el costo del
rebobinado del motor.

La experiencia nos demuestra que la proteccion de
motores continua siendo una asignatura pendiente. El
alto numero de averias que se producen a diario se
deben principalmente a: sobrecargas, bloqueo del rotor,
fallo o desequilibrio de fases, arranques pesados de larga
duracion o elevado ciclo de maniobras, o calentamientos
de origen no eléctrico.

En mas del 60% de los casos los fallos se
deben a causas no detectadas por los sistemas
convencionales de proteccidon, lo que deriva en
un excesivo calor en los bobinados, y supone una
drastica reduccion de la vida eléctrica del motor.

Las ventajas técnicas mas destacadas de los equipos
que disena Fanox son:

® | a memoria térmica que modeliza el calentamiento y
enfriamiento del motor de forma continua, durante sus
ciclos de arranque, trabajo, sobrecargas y paradas.

e | a deteccidon inmediata de la falta de fase, incluso
con el motor funcionando con poca carga, parandolo
rapidamente evitando averias muy costosas.

e | a identificacion de la causa del disparo. Los relés
sefalan instantaneamente el motivo del disparo 1o que
permite identificar y actuar rapidamente sobre la causa
que lo ha provocado.



Sistema de prateccion, control y monitorizacion PBM

SOLUCION INTEGRAL PARA CCMs
ADAPTABLE A CADA CLIENTE

MULTIFUNCIONAL

INFORMES DE FALTA

4 informes de falta con la siguiente informacion:
fechas, medidas, bits de estado, entradas y
salidas.

AUTODIAG[\IOSTICO, VIGILANCIA DE LA
INSTALACION Y ESTADISTICOS
¢ Vigilancia de desconexion del toroidal de tierra.

® Deteccion de cortocircuito y circuito abierto de
la sonda PTC.

® Supervision del hardware del médulo magnético.

e Coherencia de la informacion guardada en
memoria no volatil.

e Numero de arranques del motor.
¢ |ntensidad media y maxima del ultimo arranque.

¢ Numero de fallos de las funciones de sobrecarga,
PTC, JAM, rotor blogqueado vy fallos de neutro.

e Contador de horas de trabajo.

MENU DE TEST COMPLETO

Comprobacién del funcionamiento de salidas y
LEDs.

ORIENTADO A APLICACIONES SCADA
Comunicacion RS485 y protocolo ModBus RTU

MODULAR Y ESCALABLE

Las funciones basicas del sistema son ampliables
mediante distintos médulos (PBM-H, PBM-D...)

SOFTWARE DE COMUNICACION PBCOM

PBM B

PBM H

CARACTERISTICAS PBM B

110/230 Vca/ce
48 Vce
24 Vcc

Alimentacion auxiliar

Frecuencia

50/60/Variable (45-65) Hz

0,2-5 A PBM-B 1

Rangos de intensidad 1- 25 APBM-B 5

Rango de ajuste del relé

> 25 APBM-B 1 + 3xTl.../1
> 25 APBM-B 5 + 3xTl.../5

Opciones PBM-H Panel de visualizacion HMI
1 x Sonda PTC
1 x Transformador Toroidal (falta a tierra
Entradas externa)
1 x Entrada digital 24 Vcc
Salidas 2 x Contacto NA-NC
Comunicacion RS485 ModBus RTU
Sefalizacion 5 LEDs de sefializacion
R Manual, automatico y automatico
earme X
temporizado
Test Menu especifico de test

EANOX

= protection & control

PROTECCIONES

O> Sobrecarga con
imagen térmica

7+ Proteccion contra
sobretemperatura
(sonda PTC)

A Desequilibrio o falta
de fase

) Inversién de la
secuencia de fases

JAM Deteccion JAM

Deteccion de rotor
bloqueado

I > Sobreintensidad de
tierra diferencial de
tiempo definido

I >> Sobreintensidad de
tierra diferencial de
tiempo inverso

I,> Sobreintensidad de
tierra homopolar de
tiempo definido

I,>> Sobreintensidad de
tierra homopolar de
tiempo inverso

I< Subintensidad de
fases

CE @i

Display LCD 20 x 2 Caracteres alfanuméricos

Teclado 9 teclas

Comunicacion Conector RJ45 a relé

Sefalizacion 6 LED’s de sefializacion configurables

Rearme Manuali, automatico y automatico
temporizado

Test Menu especifico de test

CABLES DE CONEXION PBM B / PBM H

Modelo PBM C1 PBM C2
Codigo 17008 17009
Longitud* 0,5m 1m

* Otras longitudes de cable consultar.



PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

PBM B

MODULO BASE

Conforma el moédulo magnético mediante el que se obtienen
medidas de corriente de la linea del motor sin necesidad de

PBM H

MODULO HMI

Mddulo opcional de visualizacion con pantalla LCD para sefalizacion,
control y programacion.

transfomadores de intensidad externos.
De 0,8 a 25 a con los transformadores integrados.
Mas de 25 A con CT externos.

Los LEDs de senalizacion son configurables y se identifican
mediante etiquetas.

El acceso a los mendus es intuitivo y directo, lo que facilita la puesta
en marcha del sistema de proteccion.

LISTA DE MODELOS

LISTA DE MODELOS
MODULO H MODULO H
MEDIDA 1 IB=08-6A HMI 1 HMI con 6 leds
DE FASE 5 IB=4-25A )
E Inglés
S Espafiol
IDIOMA )
4 110/230 Vac/cc F Francés
ALIMENTACION LYty . Francé
REVISION 0 REVISION 0

DIAGRAMA DE FUNCIONES PBM B

N

DIMENSIONES (mm)

L1 |L2 |3

@10
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Informes falta
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Test

configurables
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Relés para la proteccion de motores

PROTECCIONES

> Sobrecarga

PROTECCION BASICA DE MOTORES

® Para motores trifasicos de intensidades de 1 a 630 A y
superiores. Los cables del motor pasan a través de los
agujeros del relé.

e Con memoria térmica que modeliza el calentamiento y
enfriamiento del motor.

® Disparan por falta de fase en menos de 3 s, incluso con
baja carga.

e Senalizan la causa del disparo.

Para motores trifasicos de pequefia y mediana potencia en

aplicaciones como compresores, ventiladores, bombas de

superficie, cintas transportadoras, maquina herramienta y

otras en las que se requiera una proteccion eficaz.

Sus diferentes clases de disparo (10, 20, 30) los hace idéneos

para cualquier tipo de arranque y ciclos de trabajo del motor.

Desequilibrio o
falta de fase

MODULO VISUALIZADOR 0oDC
Accesorio opcional enchufable que permite conocer el estado
del relé y rearmarlo desde el exterior del cuadro eléctrico.
Tamano de un pulsador de @22 mm. Facil de instalar.
Ideal para centros de control de motores (CCM) y cuadros Modelo | Codigo | [ ——
eléctricos.
OoDC 12530 C
MODELOS Cc9 c21 C 45 DIMENSIONES RELE C (mm)
Rango de ajuste del relé ls (A) 3-93 9-216 20-452 45 79
Motor 400 V cVv 2-55 75-12 15-30
50/60 Hz KW 15-4 55-9 1-22 .
M seginlatension | 280Vca  monofésica 11203 11223 11243 ;:ﬂ‘ o
o de alimentacion del [y gy onofasica 11202 11222 11242 . i
8 relé (+15% -10%) o 3
ca: 50/60 Hz 24 Vca, cc monofasica 11200 11220 11240
Para I, del motor inferior al ajuste minimo del relé Pasar (n) veces los conductores por los agujeros del relé I, = n x I, 0| 44-3
pAseR N |
Para I, del motor superior al ajuste maximo del relé Utilizar 3 transformadores de intensidad .../5 y el relé GL 16 ze '
Mdédulo visualizador ODC

DIMENSIONES MODULO 0DC (mm)

20,0

11,3

CARACTERISTICAS

Memoria térmica / Disparo por sobrecarga
Méxima tension nominal del motor
Clases de disparo (IEC 947-4-1)

Si/ A partir de 1,1 x Iy 0225

1000 Vca
10-20-30

@ 30,0

Proteccion desequilibrio o falta de fase

A partir del 40%. Tiempo de disparo < 3s

Rearme

Manual y remoto

Sefializacion

3LED's:ON+ >+ A

Contactos de salida

Trelé con 1 NA+1NC

Poder de corte

I,: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A

L3

@

DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)

Terminales: Seccidon max / Par max. de apriete

2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN

L2

Consumo

C9: 6,5VA (230Vca) - 3VA (115Vca) / C21-C45: 2,5VA

L1

Grado de proteccién / peso / montaje

IP20 / 0,3 kg / carril DIN

Temperatura de almacenaje

-30°C +70°C

Temperatura de funcionamiento / altitud

-156°C +60°C / 1000m ; -15°C +50°C / 3000m

Normas

IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2

C€ @i

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.

EANOX
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Disparado
o Us=0

95% |97
96 (98
Normal

95 | ?7
\ 98

96



PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

PROTECCION COMPLETA DE MOTORES

® Para motores trifasicos de intensidades de 1 a 630 A y
superiores. Los cables del motor pasan a través de los
agujeros del relé.

e Con memoria térmica que modeliza el calentamiento y

PROTECCIONES

I> Sobrecarga

A Desequilibrio o
falta de fase

enfriamiento del motor.

® Disparan por falta de fase en menos de 3 s, incluso con
baja carga. )

e Senalizan la causa del disparo.

Para motores trifasicos de cualquier potencia, intensidades

hasta 630 A y superiores, en aplicaciones como bombas de

superficie, compresores, mezcladoras, ventiladores, ascen-

sores, gruas, frio industrial y en general para motores que

requieran una proteccion completa que incluya las de sobre-

temperatura por sonda PTC e incorrecta secuencia de fases.

Sus 7 clases de disparo cubren todo tipo de arranque y ciclos

de trabajo del motor.

MODULO VISUALIZADOR

Accesorio opcional enchufable que permite conocer el estado
del relé y rearmarlo desde el exterior del cuadro eléctrico.

Tamano de un pulsador de @22 mm. Facil de instalar.

-¢t|; Sobrecalentamiento

Inversién de la
secuencia de fases

ODGL

Ideal para centros de control de motores (CCM) y cuadros Modelo | Gédigo | Para relé

eléctricos. ODGL 12535 GL

Rango de ajuste del relé ls (A) 4-16,7 15-405 40 - 91 78 80

Motor 400 V cVv 3-10 10- 25 30 - 60
50/60 Hz KW 22-75 75-185 22 - 45 ”
o segun la tension | 230 Vca  monofasica 11303 11323 11343 y B o
§ drglg“pﬁggzcr;gg)e' 115Vca  monofésica 11302 11322 11342 : nin I
ca:50/60 Hz | 24 Vca, cc monofésica 11300 11320 11340 |
Para I, del motor inferior al ajuste minimo del relé Pasar (n) veces los conductores por los agujeros del relé I, = n x I, o 35,4
Para I,, del motor superior al ajuste maximo del relé |  Utilizar 3 transformadores de intensidad .../5 y el relé GL 16 75178 48,0, %8
Madulo visualizador ODGL ”
DIMENSIONES MODULO ODGL (mm)

Memoria térmica / Disparo por sobrecarga Si/ A partir de 1,1 x I 0225
Maxima tension nominal del motor 1000 Vca T
Clases de disparo (EC 947-4-1) 5-10-15-20-25-30- 35 Q g

Proteccion desequilibrio o falta de fase A partir del 40%. Tiempo de disparo < 3s Q
gi-gga?oe?l?ga?rr:wglo min/max - Resist. media 250 / 15000 - 36009 / 18000

Rearme Manual y remoto DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
Sefializacion 4 LED’s: ON + P> + A9 + & s -

Contactos de salida 1relé con 1 NA + 1 NC L2

Poder de corte I, 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A L
Terminales: Seccion méax / Par méx. de apriete 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN 5‘322?"0
Consumo 2,5 VA (115-230 Vca) - 1,5 W (24 Vce) 97, 95
Grado de proteccion / peso / montaje IP20 /0,3 kg / carril DIN 98\ t,e
Temperatura de almacenaje -30°C +70°C

Temperatura de funcionamiento / altitud -15°C +60°C / 1000m ; -15°C +50°C / 3000m :;rmjgs
Normas IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2 o) [

CE @wum

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.

== protection & control



Relés para la proteccion de motores EEx e

PROTECCIONES

PROTECCION DE MOTORES EN ATMOSFERAS
EXPLOSIVAS O PELIGROSAS
e Certificados para su utilizacion como categoria 3 -

Directiva ATEX 94/9/CE.

® Para motores trifasicos EEx e hasta 1000 Vca. Intensidades
de 1,5 a 630 A y superiores.

e Con memoria térmica.
e Senalizan la causa de disparo.

I> Sobrecarga

A Desequilibrio o
falta de fase

-¢t|; Sobrecalentamiento

Estos relés son aplicables para motores EEx e con intensi-
dades hasta 630 A y superiores, que trabajan en ambientes
potencialmente explosivos como industrias petroquimicas,
fabricas de plasticos, etc. El relé se instala fuera del area
explosiva.

RELE CON MODULO VISUALIZADOR INCORPORADO

El relé BG 17, con las mismas caracteristicas y para las
mismas aplicaciones que el relé G 17, incorpora un médulo
visualizador que permite conocer el estado del relé y rear-
marlo desde el exterior del armario o del centro de control de

ATEX

Los relés G y BG estan certificados para
su utilizacion como categoria 3, con un
marcado ATEX:

CE &N (@3)G EEx e

Aprobacién PTB:

Estos relés estdn aprobados por la
Physi h-Technische B 1stalt-
PTB para la proteccion de motores

motores (CCM).

El BG 17, al estar disefiado para ser utilizado siempre con el
maodulo visualizador ODG, no dispone de LED’s de sefializa-
cion en el frente del propio relé.

protegidos contra explosion EEx e (DIN EN
50019 / DIN VDE 0170 / DIN VDE 0171 part
6) seguin las prescripciones y regulaciones de
PTB, segun se certifica en el informe de PTB
Ex 3.43 - 30004/00.

PIB Ex

3.43 - 30004/00

MODELGOS G 17 BG 17 DIMENSIONES RELE G y BG (mm)
Rango de ajuste del relé ls (A) 5-17.7 78 80
Motor 400 V cv 3-10
50/60 Hz KW 22-75 "
o seguin la tension | 230 Vca  monofasica 10723 10733 v
eof de alimentacion del ™45y onotasica 10722 10732 ‘ iy 83
ol relé (+15% -10%) N T .
ca: 50/60 Hz 24 Vg, ca 10720 10730 “
Para I, del motor inferior al ajuste minimo del relé Pasar (n) veces los conductores por los agujeros del relé I, = n x I, o 35,4
Utilizar 3 transformadores de intensidad .../5 y pasar sus 175175 45,38

Para I, del motor superior al ajuste maximo del relé

secundarios 2 veces por el relé (n=2)

Maddulo visualizador / Cédigo

No ODG / 12505

CARACTERISTICAS

Memoria térmica / Disparo por sobrecarga

Si/ A partir de 1,1 x I,

Contactos de salida
* Poder de corte en condiciones anormales
* Resistencia al cortocircuito

Trelé con 1 NA+1NC
I, 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
1000 A

Terminales: Seccion méx / Par méx. de apriete

2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN

Normas

C€E @Wuum

EN 50081-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,

EN 61000-4-4, EN 60529, EN 60947-5-1, UL 508

EN 60947-1, EN 60947-4-1, EN 60255-8, EN 954-1, EN
60079-14, EN 60034-1, EN 50019

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.

EANOX
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3225

— T

FANOX

Méxima tension nominal del motor 1000 V e
15 curvas de disparo ajustables Tiempos de disparo en frio a 6 x I,de 2 a 30s Q §
Proteccién desequilibrio o falta de fases A partir del 40%. Tiempo de disparo < 3s ©
PTC Resist. en frio min/méx - Resist. media disparo 100 Q /1500 Q - 2750 Q
Rearme Manual y remoto
Senalizacion 4 LED’s: ON + uno para cada proteccion DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm])
Alimentacion auxiliar monofasica 13 .
® Tension Us 115 - 230 Vca (+15% -6%) / 24 Vce (210%) L2 L1
® Frecuencia 50/60 Hz (de 49 a 61,2 Hz) L1
* Consumo 2,5VA (1156 - 230 Vca) y 1,6 W (24 Vce) Disparado
 Fusible de proteccion GL6A 0 Us=0
97
|

95
Al

Normal

97, |95
Grado de proteccion / peso / montaje IP20 / 0,5 kg / carril DIN !
Temperatura de almacenaje -30°C +70°C %8 %
Temperatura de funcionamiento -15°C +60°C



PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

Relés para la proteccion de generadores

GEN

PROTECCIONES

I> Sobrecarga

PROTECCION DE GENERADORES

® Para generadores hasta 1000 Vca.
e Con memoria térmica.

e Sefalizan la causa del disparo.

e Curvas de disparo rapidas.

Aplicable para la proteccion de generadores hasta 1000 Vca
e intensidades hasta 2000 A o superiores.

Dispone de memoria térmica que modeliza el calentamiento y
enfriamiento del generador.

Sus 15 curvas de disparo permiten un ajuste preciso de forma
que se protege el generador evitando que éste supere su
curva limite de funcionamiento.

MODULO VISUALIZADOR

Accesorio opcional enchufable que permite conocer el estado
del relé y rearmarlo desde el exterior del cuadro eléctrico.

Tamano de un pulsador de @22 mm. Facil de instalar.
Peso: 0,05 kg.

OTROS RELES PARA GENERADORES

* H: relé de control de frecuencia (pag. 38).

* U3P: relé de control de tension para corrientes trifasicas (pag. 37).

* U3N: relé de control de tension para corrientes trifasicas con neutro
(pag. 37).

MODELOS

Rango de ajuste del relé I (A) 4-10,3

Tension auxiliar de alimentacion (+15% -10%) 24 Vce

11350 -
Para I, del generador superior a 10,3 A Utilizar 3 transformadores de intensidad.../5

Maddulo visualizador ODGEN LILT 8

CARACTERISTICAS i

Memoria térmica / Disparo por sobrecarga Si/ A partir de 1,1 x I, 0 354
o L 2 . 17,5617,5" 45 38
Maxima tension nominal del generador 1000 Vca *

A Desequilibrio o
falta de fase

ODGEN

Cadigo | Para relé
12545 GEN

DIMENSIONES RELE GEN (mm)

78 80
- -

Modelo |
ODGEN

GEN 10

94

Tiempo de disparo 16 x I

15 justables d6 02 a 3 5. .
curvas alusiabies ce 2.2 a s s DIMENSIONES MODULO ODGEN (mm)

Proteccion desequilibrio o falta de fase

A partir del 20%. Tiempo de disparo < 3s

Rearme

Manual y remoto 11,3 200

Sefializacion

3 LED’s: ON + uno para cada proteccion 2225

Contactos de salida

- 1=2m
1relé con 1 NA + 1 NC

Poder de corte

@ 30,0

Terminales: Seccion max / Par max de apriete

1,:5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A Q
2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN

Consumo 1,5W
Grado de proteccion / peso / montaje IP20 / 0,5 kg / carril DIN
Temperatura de aimacenaje -30°C +70 °C DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm])

Temperatura de funcionamiento / altitud

-15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m

Normas

Disparado
o Us=0

IEC 255, IEC 801, EN 50081-2
CE Dusm m Q

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.

97| 95
L1 4
FANOX 98 96
Normal

! III 97# ?5

98 96

l \ A /

1, gener
@ I= 5xn
. I, trafo
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Relés para la proteccion de bombas (Sin sondas de nivel)

PROTECCIONES

I> Sobrecarga
I< Subintensidad

U> Sobretensién

PROTECCION DE BOMBAS MONOFASICAS PS 11-R

Proteccién de subcarga por subintensidad

¢ Sin sondas de nivel para detectar funcionamiento en vacio.
® Para motores monofasicos de 3 a 16 A.

e Con memoria térmica que modeliza el calentamiento y
enfriamiento del motor.

e Sefalizan la causa del disparo.
e Tiempo de rearme por I<.

Para bombas monofasicas sumergibles. Mediante el control
de la subintensidad, se evitan problemas tan serios como los
producidos por bomba en vacio, cavitacion, etc...

La gran ventaja del PS es que sin necesidad de ningun sensor
externo, como por ejemplo sondas de nivel, controla la carga
del motor y lo para antes de que se produzca una costosa
averia.

PS 16-R

\ODELOS PS 11-R PS 16-R DIMENSIONES RELE PS (mm)
- N 3-11 3-16
Rango de ajuste del relé | B
Motor 230 V cv 0,5-2 0,5-3 PS 1R 225 726 224
50/60 Hz KW 037-15 037 -2,2 !
=i segunlatension | 230vca  monofasica 12164 12163 1
= de alimentacion del 2 Q)
=0 rels (+15% -10%) N il |7
(@] ca: 50/60 Hz 115 Vca monofasica 12171 12172
100
CARACTERISTICAS
| CARACTERISTCAS | BeEn N 5

Memoria térmica / Disparo por sobrecarga

Si/ A partir de 1,1 x I

Maxima tensiéon nominal del motor 230 Vca
Clases de disparo (IEC 947-4-1) 10 8
Proteccion subintensidad ajustable / Retardo de disparo | De 0,4 20,9 x I /5 s 7 83

Proteccion de sobretension

A partir de la V nominal + 15%

Rearme de proteccion contra funcionamiento en vacio

I< automético (ajustable) y remoto. Ver info pag. 28

Rearme de otras funciones de proteccion

I> automatico y remoto, U> automatico. Ver info pag. 28

Sefializacion

3LED's: ON + > [<+U>

Contactos de salida

1 relé con 1 NA

Poder de corte

oz 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A

354
4 | . 38

L

DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)

Terminales: Seccion max / Par max. de apriete 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN d]N d]L
Consumo PS11-R: 7 VA (230 Vica) - 4 VA (115 Vica) PS16-R: 3 VA (115-230 Vica) L
Grado de proteccion / peso / montaje IP20 / 0,15 kg / carril DIN ol
Temperatura de almacenaje -30°C +70°C W) | Jay Deparmdo
Temperatura de funcionamiento / altitud -15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m Al A2 ] 111
Normas IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2 1
c € (Voo 14 Normal
JErS
Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29. Y 1 (1) PS 16-R: pasar el cable

EANOX
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PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

PROTECCION DE BOMBAS TRIFASICAS “ PROTECCIONES

Proteccién de subcarga por subintensidad
I> Sobrecarga

* Sin sondas de nivel para detectar funcionamiento en vacio. / /
I< Subintensidad

® Para motores trifasicos de 1 a 630 A. Los cables del motor

pasan a través de los agujeros del relé. A Desequilibrio o
e Con memoria térmica que modeliza el calentamiento y falta de fase
enfriamiento del motor. o Inversién de la
Q) secuencia de fases

¢ Senalizan la causa del disparo.
* Tiempo de rearme por I<.

Aplicable cuando el funcionamiento sin carga es critico, como
bombas sumergibles, bombas de superficie, etc. En estos
casos, cuando el sistema trabaja en vacio, por ejemplo pozo
seco, el relé dispara por subintensidad. Sin necesidad de usar
sondas de nivel.

MODULO VISUALIZADOR m

Accesorio opcional enchufable que permite conocer el estado
del relé y rearmarlo desde el exterior del cuadro eléctrico.

Tamano de un pulsador de @22 mm. Facil de instalar.

Ideal para centros de control de motores (CCM) y cuadros Modelo | Gédigo | Para relé
eléctricos. ODP 12540 P

MODELQS GL 16 GL 40 GL 90 DIMENSIONES RELE P (mm)

Rango de ajuste del relé ls (A) 7-196 19-442 40 - 90,4 78 80
Motor 400 V cv 4-10 12,5 -27,5 27,5-55

50/60 Hz KW 3-75 9.2 -20 20 - 40 ”
o segun la tension | 230 Vca  monofasica 11403 11423 11443 v " e
§ drglg“pﬁggzcr;gg)e' 115Vca  monofésica 11402 11422 11442 : nin I

ca:50/60 Hz | 24 Vca, cc monofasica 11400 11420 11440 |
Para I, del motor inferior al ajuste minimo del relé Pasar (n) veces los conductores por los agujeros del relé I, = n x I, o 35,4
Para I, del motor superior al ajuste méximo del relé Utilizar 3 transformadores de intensidad .../5 y el relé P19 75178 48,0, %8
Madulo visualizador ODP ”

DIMENSIONES MODULO ODP (mm)
Memoria térmica / Disparo por sobrecarga Si/ A partir de 1,1 x I, 2225
Maxima tension nominal del motor 1000 Vca 152m
Clases de disparo (IEC 947-4-1) 5-10- 15 Q g
Proteccion inversion de la secuencia de fases Si. Actua durante el arranque @
Proteccion desequilibrio o falta de fase A partir del 40%. Tiempo de disparo < 3s
Proteccién subintensidad ajustable / Retardo de disparo | De 0,5 a 0,9 x I, .Operativo a partir de 0,3 x I/ 3s
Rearme de proteccion contra funcionamiento en vacio | J< manual, remoto y automatico. Ver info pag. 28 DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
Rearme de otras funciones de proteccion Manual, remoto y automatico (cada 15 minutos) 13 o
Sefalizacion 4LED's: ON + > I<+ A9 5
Contactos de salida Trelé con 1 NA+1NC )
Poder de corte I, 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A i
Terminales: Seccion max / Par méx. de apriete 2.5 mm2, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN 97\| F’s
Consumo 2,5 VA 98" '96
Grado de proteccion / peso / montaje IP20 / 0,5 kg / carril DIN Normal
Temperatura de almacenaje -30°C +70°C 97, |95
Temperatura de funcionamiento / altitud -15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m 98' '96
Normas IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2
CE Wuum

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.

== protection & control



Relés para la proteccion de bombas (Sin sondas de nivel)

PROTECCION DE BOMBAS TRIFASICAS PROTECCIONES

Proteccion de subcarga por cos ¢ P Sob
obrecarga

* Sin sondas de nivel para detectar funciona-
miento en vacio.

® Para motores trifasicos de 1 a 630 A. Los ca-
bles del motor pasan a través de los agujeros

cos ¢ Subcarga

A Desequilibrio o
falta de fase

del relé. © Inversién de la
e Con memoria térmica que modeliza el calen- secuencia de
fases

tamiento y enfriamiento del motor.
e Senalizan la causa del disparo.
* Tiempo de rearme por cos @ ajustable.

Aplicable cuando el funcionamiento sin carga es
critico, como bombas sumergibles, bombas de
superficie, etc. En estos casos, cuando el sistema
trabaja en vacio, por ejemplo pozo seco, el relé
dispara por subintensidad. Sin necesidad de usar
sondas de nivel.

: < |l (A) 4-16,6 16 - 47,5
el icpviall vov 2-10 10-30 - =
50/60 Hz KW 1,56-7,5 7,5-22
v i6 trifasica
% deslgﬁrﬁgé% tg%ag; | 400/440 Vea o/ 12165 12167 m% O o5
ol ety | 280 vea masica 12173 12168 &I Q = |
Para I, del motor inferior al ajuste minimo del relé | Pasar (n) veces los conductores por los agujeros del relé I, = n x I, 12|14 o M
Para I, del motor superior al ajuste méximo del relé | Utilizar 3 transformadores de intensidad .../5 y el relé PF 16-R 85 ,0e 38,
Mdédulo visualizador ODPF 8 80
Memoria térmica / Disparo por sobrecarga Si/ A partir de 1,1 x I, " 00 - ol <
Maxima tension nominal del motor 440 Vca T e
Clases de disparo (IEC 947-4-1) 10-20- 30 = 3
Proteccion inversion de la secuencia de fases Si T Lﬂj—
Proteccion desequilibrio o falta de fase A partir del 40%. Tiempo de disparo < 3s 175175 ! 45 J) 38 |
Proteccion subcar.g,a por cos ¢ /‘ Retar‘do de dispa}ro COos @ ajustabrlt? O,1§ a 1,0/ Ajustable 5 a 453 :
Rearme de proteccidn contra funcionamiento en vacio | cos ¢ automatico (ajustable) y remoto. Ver info pag. 28
Rearme de otras funciones de proteccion I> A € manual, remoto y automético. Ver info pag. 28 P ———
Sefalizacién 41ED's:ON+ I> + cos g + A (9 &
Contactos de salida Trelé con 1 NA+1NC ] EilsJZiroado
Poder de corte Ii: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A o7, 195
Terminales: Seccion max / Par méax. de apriete 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN 98\ ?%
Consumo 1,5W - 12 VA (230 Vca) - 20 VA (400 Vca) EANOX (O \
Grado de proteccion / peso / montaje IP20 / 0,5 kg / carril DIN L1 :.9.7.?. 95 .~ Noma
Temperatura de almacenaje -30°C +70°C } ! g% v
Temperatura de funcionamiento / altitud 15°C +60°C / 1000m; -15°C +50°C / 3000m e
Normas IEC 255, IEC 947, IEC 801, EN 50081-2
ce

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.
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PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

MODULO VISUALIZADOR MODULO TEMPORIZADOR

Accesorio opcional enchufable que permite conocer el estado del relé Accesorio opcional enchufable que permite conocer el estado del relé
y rearmarlo desde el exterior del cuadro eléctrico. y rearmarlo desde el exterior del cuadro eléctrico.

Tamano de un pulsador de @22 mm. Facil de instalar. Tamafo de un pulsador de @22 mm. Facil de instalar.

Ideal para centros de control de motores (CCM) y cuadros eléctricos. |deal para centros de control de motores (CCM) y cuadros eléctricos.

Este mddulo opcional, del tamafo de un pulsador de @22 mm, se Este médulo opcional, se coloca junto al relé PF y se conecta al relé
monta en el exterior, sobre la puerta del armario o en el frente del mediante un cable plano.

centro de control de motores (CCM) y se conecta al relé mediante un Permite multiplicar el tiempo de rearme del propio relé (x1, x2, x3, x4,
cable plano de 2 metros de longitud. X5, XB, X7)

Para conocer el estado del relé o rearmarlo en caso de disparo no es Peso: 0,12 kg.

necesario abrir la puena 0 extraer gl CC.I\I/I, ya que el mdédulo dispone Grado de proteccion: IP50

de los correspondientes LED’s de identificacion y de un pulsador de

rearme.

Peso: 0,05 kg. g

Grado de proteccion: IP50 PF-RM

ODPF

Modelo | Cadigo | Para relé Modelo | Cadigo | Para relé
ODPF 12555 PF PF-RM 12169 PF
DIMENSIONES MODULO ODPF (mm) DIMENSIONES TEMPORIZADOR PF-BM (mm)
11,3 20,0 22,5 72,6 224
22,5 L T —l
1=2m
o [ Lel
O/ 10 A
[T
100
[ — oo E—
ofBEREAS L bomb e ofBSREAS
. omba monofasica e —— '
I
Nau WAy N
cos ¢ /44* cbo;rﬁba trifasica
I
|
I
I |
€os o, |
c / ]
I
I
I
I
I
I
| carga
0% Empi 100%
k | Enpleca k )
\_ o (@) %
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Arrancadores suaves y controlador de mator

* Para motores de induccion trifasicos de hasta 22 kW

/400 V.
e Disipador de calor y relé electromecanico de bypass ES 400-12 / Arrangue suave
incorporados.

! . "\~ Parada suave
e Sustituye a los contactores convencionales con una ma-

yor vida util. Uno en arranque directo y tres en arranque

estrella-triangulo. Modelo ES 400-45

incluye

Desequilibrio o
falta de fase

* Menor coste de mantenimiento.

e No se producen aumentos bruscos de presion en A
aplicaciones con compresores y bombas. Reduce los
golpes de ariete.

e Menor intensidad y caida de tensién durante el arranque.
Permite contratos reducidos de suministro de energia.

* Permite optimizar el dimensionamiento mecanico del
sistema.

e Simplifica la automatizacion.

* Disefio compacto que permite un facil montaje, ajuste,
instalacion, puesta en marcha y mantenimiento.

* Reduce los impulsos de par en el arranque y en la parada
eliminando problemas mecanicos.

¢ No requiere refrigeracion adicional ya que lleva incorporado
el relé de bypass.

e Sustituye a los contactores convencionales: uno en caso
de arranque directo y tres en arranque _L-A .

+Z+ Sobrecalentamiento
" del motor por
sondas PTC

Inversién de la
secuencia de fases

ES 400-25 Q)
ES 400-45

MODELOS ES 400-3 ES 400-12 ES 400-25 ES 400-45
Tension nominal 50/60 Hz ~ V+15% 400 400
Intensidad méaxima A 3 12 25 45
. kKW 11 55 1Al 22
Potencia del motor
cVv 15 75 15 30
CARACTERISTICAS
Tensién de control (£15%) A1-A2=24-100 Vca,cc / A1-A3=110-480 Vca A1-A2=24-550 Vca,cc
Grado de proteccion IP20
Temperatura de trabajo -20°C +50C
Normas y homologaciones IEC947-4-2 UL, CSA 'y marcado CE
INDICACIONES
Alimentacion C 1 verde POWER ON  verde POWERON  verde
Rampas E:K amarillo RAMPING amarillo RAMPING amarillo
Relé Bypass - amarillo BYPASS amarillo BYPASS amarillo
Sobretemperatura semiconductores OVERHEAT  rojo intermitente OVERHEAT rojo intermitente
Sobretemperatura motor OVERHEAT rojo continuo
Pérdida de fase ¢ LOSS rojo
Inversion fase ¢ WRONG rojo
AJUSTES
Par de arranque (% del par nominal) 0-85% 0-70%
Tiempo de arranque 05-5s 1-10s
Tiempo de parada 05-5s 1-30s
velocicd Par arranque directo
par resistente
_”- %L/i
arranque suave U
R R VAV N intensidad g 4( N i
€ Qwum e e e Vaaedad

Ajuste y curvas, ver paginas 24 a 29.

T

ANOX

= protection & control



PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

FUNCIONAMIENTO

Estos equipos representan la mejor proteccion
contra el envejecimiento prematuro de motores
y elementos mecanicos.

Se eliminan los arranques y paradas bruscas
que pueden producir dafos en los cojinetes y
engranajes de los motores.

Evitan fallos frecuentes y caidas de objetos en
cintas transportadoras.

Reducen el golpe mecanico en motores, ejes,
engranajes y correas alargando considerable-
mente la vida Util de los equipos controlados.

Un circuito electrénico que incluye semicon-
ductores, arranca el motor sin utilizar los con-
tactos por lo que éstos no soportan chispas ni
erosiones.

Cuando se alcanza la tensién nominal del motor
los semiconductores son puenteados por los
contactos del relé. Gracias a esta tecnologia
los arrancadores ES tienen mas vida util que los
contactores convencionales.

Su instalaciéon es muy sencilla y de facil control.
Pueden actuar mediante una sefial de control
externa, como por ejemplo un autémata pro-
gramable.

DIMENSIONES (mm)

103

AJUSTE DE LOS POTENCIOMETROS

Tension del
motor

A

100% +

N

t»

Tiempo

@ Tiempo rampa ascendente: RAMP UP.
@ Tiempo rampa descendente: RAMP DOWN.
(® Par: INITIAL TORQUE.

Tensién al comienzo de la rampa ascendente.

Potenciémetros ) @y ®
e Ajustar inicialmente al maximo los
potenciémetros 1 y

e Conectar la alimentacién y ajustar el
potenciémetro de forma que el motor
empiece a girar inmediatamente al aplicar la
alimentacion.

e Ajustar los tiempos de rampa ascendente y
descendente al valor deseado.

ES 400-25 y ES 40045

MODO DE UTILIZACION

a) Cambio de arranque directo en linea a
arranque suave:

1) Cortar el cable al motor e insertar el
arrancador ES.

2) Conectar la entrada de control a dos de las
lineas de entrada. Ajustar los potenciémetros
segun modo de ajuste.

3) Conectar de nuevo la alimentacion.

Al conectar C1, el arrancador realiza un

arranque suave del motor. Al desconectar C1,

el motor se para, el arrancador se pone a ceroy
después de 0,5 seg. podra realizarse un nuevo

arranque suave. (fig. 1y fig. 4)

b) Arranque y parada suaves (fig. 2 y fig. 3)
Cuando S1 esta cerrado (Diagrama conexion),
el arranque suave del motor se realiza de
acuerdo con el ajuste de potencidmetros de
tinicial y % par.

Cuando S1 esta abierto la parada suave
se realiza de acuerdo con el ajuste del
potenciémetro de rampa descendente.

APLICACIONES

Para motores trifasicos en aplicaciones como:
* Bombas.

e Compresores de frio.

® Cintas transportadoras, elevadores, etc.

* Agitadores y mezcladores.

* Ventiladores, extractores y soplantes.

* Puertas de garaje y ascensores.

* Hormigoneras.

® Paletizadores, etc.

45

— =1

500 000 J

o o

000 °
© ~ hi E (e] 0|3
~ © - = [e)

Soo 000000000 I

ooo 00O

~—5 100 100

90

DIAGRAMA DE CONEXIONES

Arranque suave
b
[2] [2]

H
-Tro

Arranque / parada suave

fig. 2

108,5

Arranque / parada suave

KKK

c1

ES 40045
Arranque suave
L1 L2
ll;/_lr%tor_ p1

input —

~ Alarma 11
Bypass 21
Common 22

*ES400-3y 12 = A2/A3

U/ VT2 W/T3

&

A2

U/T1 VT2 W/T3

ES400-25 = A2

fig. 3

fig. 4
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Guardamotores

GUARDAMOTORES

e Interruptor automatico con proteccion mag-
netotérmica.

® Rango térmico ajustable de 0,1 a 32A.
e Completa gama de cajas y accesorios.

Aplicable para la proteccion de pequenos motores
en maquina herramienta, motorreductores, cintas
transportadoras y maquinaria en general.

Tamafho modular 45 mm. Montaje sobre carril
DIN EN 50022-35 en cualquier posicion.

Utilizable como interruptor general o seccionador
(IEC 204-1)

Curva en frio.
o Motor 3F, AC3
MODELGS Cédigo | Modelo | Rango A KW - 400 V Para estado caliente multiplicar t x 0,25
" . —50
Tension asignada de empleo Ue 690 V 35016 M-0,16 | 0,1-0,16 _ 0
Tension asign. resistencia a choques 6 kV 35000 | M-0,25 | 0,16-0,25 0,06 é 10
, 35001 | M-0,4 | 0,25-04 0,09 £3
Frecuencia 40/60 Hz
35002 M-0,63 | 0,4 -0,63 0,12 _
Maniobras mecanicas o eléctricas 100.000 35003 M-1 0,63 - 1 0,25 . 30 N
o
Frecuencia méxima de maniobras 30 m/h 35004 M-1,6 1-1,6 0,55 = ;0
i=J
M-2 1,6-2 7 g3
Potencia disipada en 3 fases 58 W 85005 S 6-25 0.75 ?
35006 M-4 25-4 1.5 _500
Tiempo total de corte 7 ms 35007 M-6,3 4-63 20 . 300
Seccién maxima de cable 2 x 6 mm? 35008 M-10 6,3-10 4 g“’”
50
- - 830 \
Par méximo de apriete 1,2 Nm 35009 M-16 10-16 75 é \\
35010 M-20 16 - 20 9 10 =~
Grado d teccio P20 5
rado de proteccion 35011 M-25 20-25 12,56 5
Desconexién magnética fija (A) 12 x 1 £20% 35012 M-32 25 - 32 15 T 2 8 45681012 20 30 40

x Intensidad de ajuste

CONTACTOS AUXILIARES Fusibles previos |, Fusibles previos
(DIN VDE 0660 part 101; IEC 947-2) (Back-up)
Tension asignada de empleo 500 V : Poder de corte asignado |, ] ) )
Tipo de o Max. fusibles previos
Tension asign. resistencia a choques 4KV guardamotores [KA] Con,\x[gtBador gL, aM (A)
Intensidad térmica I, 6A v| 230 | 400 | 500 | 690 | 230 | 400 | 230 | 400 | 500 | €90
M-0,16 a M-1,6
Int. empleo AC-15:230/400 V 35/2A
M-25 , 3 25 , , 25 20
> o No necesita No necesita No necesita
Seccion méxima de cable 2 x 2,5 mm? M -4 3 2,5 35 25
Par maximo de apriete 1 Nm M-863 3 2,5 50 35
M -10 3 2,5 50 80 50 35
M- 16 10 6 2,5 2 100 50 80 80 63 35
ce 0“5 LiSTED M-20 a M-32 10 6 2,5 2 100 | 50 80 80 63 50

EANOX
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PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

ACCESORIOS

e | imitador de corriente M-SB (IN=32A), permite
elevar el poder de corte hasta 50kA/400V. Se
monta normalmente debajo del M.

¢ Bobina de minima tension para evitar rearranques
automaticos y de emision para disparo remoto.

e Cajas, contactos auxiliares, pulsadores de
emergencia y lamparas de sefalizacion.

DESCRIPCION / MODELO / CODIGO
e Limitador de corriente M-SB 03990
* Contactos auxiliares (*NA avanzado)

Contactos Lateral Interno Frontal
2NA M-HS20 | 03901
NA+NC | M-HS11 | 03900 FHMS11 | 03931 C € ""s LisTED
NA M-HS10 | 39011 |M-SHS10| 03906 | FHMS10 | 03932
2NC M-HS02 | 03903
NC M-HS01 | 39031 |M-SHSO01| 03907 | FHMSO01 | 03933
NA+NC | M-VHS11| 03902 * Cajas ® Varios para cajas M-GE y M-FP
Caja superficie P41 M-GE 03950 Blogueo con candados (max. 3) M-VSL 03988
* Bobinas de emision y de minima (montaje interno) Caja empotrable IP41 M-FP 03940 Borne adicional para Neutro M-N 03949
v/ Hz De emision De minima Membrana IP55 (M-GE y M-FP) M-BS 03948 Lamparas sefalizacion blanca, roja o verde
24/ 50-60 M-AS-05 03923 M-UN-05 03913 Caja [P54, 5 polos CEE-17 M-GC 04055
110750 Idem con inversion de fases M-GC1 04056 ® Busbar
120/ 60 M-AS-15 03920 M-UN-15 03910 Busbar-2 M-SBD-12 03991
) e Pulsadores OFF, emergencias para cajas M-GE y Busbar-3 M-SBD-13 03992
228 4%4/06/050 M-AS-25 03921 M-UN-25 03911 M-EP 9 Busbar-4 M-SBD-14 03093
380-415/50 | 1 as.45 03922 M-UN-45 03912 Sin enclavamiento IP55 M-PT 03980 Busbar-5 M-SBD-15 03994
440760 Con enclavamiento IP55 M-PV 03981 Bornero de entrada M-SBDE1 03995
500750 M-UN-55 03915 Enclavamiento con llave IP55 ~ M-PS 39822

DIMENSIONES (mm)

M-PT, M-PV, M-PS
M20 M20
45 45 975 | 80
: A p
‘ 1 A B c
8 2| 1 |00 O
| | M-PT 27 54 -

M-PV 28,5 55,5 -

P

M-PS 37 64 91
Con contactos auxiliares
M20 “32" M20
VLFP
- ] [l
+ L
el b | T . P
Il ¢ B i [
H e &
s |l o o B0 i
|
\
03 N
130

22 ‘
‘ 75 | 37 . ‘
27
[« il , 81 5 & L@
45 ‘
85 1
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PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

Accesorios

TRANSFORMADORES DE INTENSIDAD

* Hasta 1000 A de intensidad primaria.
® Relacion de transformacion .../5.

e Tapa precintable, base de anclaje y sujetapletinas incluidos.

SONDAS DE TERMISTANCIA

® Para proteccion contra sobrecalentamiento conectadas a
relés GL, G, BG, ST o MT.

e Coeficiente de temperatura positivo, PTC.
® PTC 120, para montaje en el interior del motor, con limite de

e Normativa: IEC 60044-1, BS 2627 120°C.
e PTCEX 70, para montaje en el exterior del motor, con limite
de 70°C.
PTC
PTCEX 70 PTC 120
Primario Modelo Cédigo VA clase Modelos PTC 120 PTCEX 70
-/ 5A 0,5 1 3 Cédigo 41700 41705
?g ggg ::2£ - 2 835 Temperatura de actuacion 120°C 70°C
100 o120 41404 15 25 3"75 Resistencia de actuacion > 1330 Q > 1330 Q
150 CT20 41406 25 35 5 Montaje interno superficial
200 CT30 41412 3,5 5 7,5
250 CT30 41414 5 7,5 10
300 CT30 41416 5 7,5 10
400 CT30 41418 5 75 10
500 CT50 41422 75 10 20
600 CT50 41424 10 15 25
800 CT50 41426 15 20 30
1000 CT50 41428 15 20 30
Sobrecarga permanente 1,21,
Tension de servicio: pletina / cable 1000V 660V / 1000V
Max. tamafo de pletina / @ cable (mm) CT 20 25x5/@ 20
Max. tamafio de pletina / @ cable (mm) CT 30 40x10/ @ 28
Méx. tamafio de pletina / & cable (mm) CT 50 60x 12/ Q44

DIMENSIONES CT (mm)

mm |[CT 20(CT 30| CT 50
AQ | 20,3 | 285 | 44
B 25,6 | 40,6 | 60,6
C 56 | 10,6 | 12,5
D 15,6 | 20,6 | 50,6
E 15,6 | 25,2 | 30,6
F 70 | 80,5 | 102
G 58 64 | 84,5
H 32 44 50
| 48 60 64
J 39 46
K 45 | 45 | 45

= protection & control
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DIMENSIONES PTC (mm)

@3 mm

H @ 3,7 mm
W [ =500 mm
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Instalacion y ajuste

LA PROTECCION DE MOTORES

Los motores eléctricos suponen uno de los accionamientos mas importantes
en la industria. En muchos casos, la causa de una parada de un proceso
industrial es un simple motor. Producciones de muy alto costo y maquinas
de gran valor quedan totalmente paralizadas suponiendo un gran gasto,
incluso mas elevado que el costo del rebobinado del motor.

La experiencia nos demuestra que la proteccion de motores continda
siendo un problema, dado el alto nimero de averias que se producen a
diario.

En mas del 60 % de los casos los fallos se deben a causas que producen
un excesivo calor en los bobinados del motor que pueden ser detectadas y
prevenidas midiendo y analizando las intensidades absorbidas por el motor
o vigilando el limite de temperatura de sus bobinados. A continuacion se
indican las principales:

e Sobrecargas

* Blogueo del rotor

e Sobre y subtension

¢ Fallo o desequilibrio de fases

® Arranques pesados de larga duracion
* Elevado ciclo de maniobras

e Calentamiento de origen no eléctrico
¢ Deficiente ventilacion del motor

e Temperatura ambiente elevada

¢ Fallos de aislamiento

La siguiente figura muestra la drastica reduccion que sufre la vida eléctrica
de un motor en funcion de la sobrecarga térmica (Regla de Montsinger).

24.000

18.000 N

12.000

6.000

Horas de vida util

+5 +10 +15 +20

Exceso de temperatura (°C)

Como se puede apreciar, un exceso de temperatura de 10° C supone una
reduccion de la vida util del motor a la mitad.

La alternativa de proteccién que progresivamente se presenta mas fiable la
constituye la formada por:

e Fusible o interruptor automatico para la proteccion contra
cortocircuitos

® Relé electronico con memoria térmica

e Contactor de maniobra para el arranque y parada del motor
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RELES FANOX

Su continua actividad de investigacion y la tecnologia electrénica actual
han permitido a FANOX desarrollar una amplia gama de relés electronicos
de muy sencilla instalacion y manejo a un precio realmente competitivo que
haran ahorrar tiempo y dinero.

Los relés de proteccion de motores FANOX se basan en las intensidades
consumidas por el motor en cada momento. Estas intensidades, que son
captadas por tres transformadores de intensidad integrados en los relés,
son procesadas electronicamente y utilizadas para mantener la imagen
térmica del motor y para compararlas con los valores ajustados en el relé.

Los tres cables de alimentacion del motor no se conectan al relé sino que
pasan a través de sus agujeros de captacion.

Esto permite proteger al motor contra:

e Sobrecargas: ya que modelizan la imagen térmica de los
motores en sus ciclos de calentamiento y enfriamiento. De esta
forma en situaciones de sobrecarga el relé tendra en cuenta
las condiciones previas de funcionamiento del motor y realizara
un disparo mas rapido si el relé ha detectado otra sobrecarga
anteriormente. Esta memoria térmica es independiente de
la tension auxiliar de alimentacién del relé por lo que sigue
funcionando incluso cuando se corta o desconecta esta tension.
Las diferentes curvas de disparo seleccionables disponibles en
los relés permiten ajustarlos con precision para cualquier tipo de
arranque o ciclos de trabajo de los motores.

Desequilibrios y fallos de fase: incluso con el motor trabajando
por debajo de su carga nominal.

Inversion de la secuencia de fases, de gran importancia cuando
el correcto sentido de giro del motor es critico (compresores,
bombas, ventiladores, etc.). (GL, P, PF)

Subcarga por intensidad: protege los motores contra trabajo en
vacio, muy importante en bombas. (P y PS)

Funcionamiento en vacio: con la proteccidon de subcarga por
cos ¢, el relé diferencia de forma precisa entre el funcionamiento
con carga y el funcionamiento en vacio y dispara en este Ultimo
caso. (PF)

La conexién del relé a unas sondas térmicas (PTC) permite la proteccion
del motor contra  sobretemperaturas de origen eléctrico o no eléctrico.
GL, G, BG)

La sefializacion del motivo del disparo permite al personal de mantenimiento
identificar y actuar rapidamente sobre la causa que lo ha provocado.
La instalacion del mddulo visualizador OD facilita sensiblemente esta
operacion.

Todo esto hace de los relés FANOX la proteccion ideal de motores
(bombas, compresores, ventiladores, etc)

EANOX
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Instalacion y ajuste

INSTALACION

Consideraciones generales
Para la correcta instalacion y el buen funcionamiento de los relés tener en cuenta las siguientes consideraciones:

e Pasar los cables de alimentacion ¢ Instalacion con convertidores de frecuencia:
del motor, o los secundarios de los

transformadores de intensidad cuando a) No utilizar con convertidores de frecuencia:

se utilicen, a través de los agujeros del - Los relés GL si tienen el selector de la proteccion contra inversion
relé. de la secuencia de fases en “ON”.
Las méaximas secciones de los cables - Los relés Py PF.
con aislamiento de 700 V que se pueden y ) )
pasar a través de los agujeros son: b) Se pueden utilizar con convertidores de frecuencia:
- Los relés GL si tienen en “OFF” el selector de la proteccion contra
Cc 16 mm? inversion de la secuencia de fases .
GL, P, PF, G, BG, GEN 35 mm? - Losrelés C, Gy BG
L1 - Nunca conectar el relé o los transformadores de intensidad ni la
tg alimentacion auxiliar a la salida del convertidor.

J-A *Montaje adosado: se recomienda
separar los relés de otros equipos

= 0 elementos que puedan producir . Cone)qon. E:Ie las sondas PTC en Iosl relés GL, G y BG: para longitudes
campos magnéticos elevados como de conexion de la sonda PTC superiores a 100 m, o cuando se prevea
transformadores de potencia o mando, la influencia de tensiones transitorias de alta frecuencia, se recomienda
contactores, variadores de frecuencia o utilizar cable apantallado y conectar la malla de blindaje al borne T1.

embarrados de gran intensidad.

Nota: con cada relé se entregan instrucciones de montaje que permiten
realizar su correcta instalacion y ajuste.

e Para arranque estrella-triangulo el relé
debe instalarse entre los fusibles o el
automatico y el contactor de linea.

PUESTA A PUNTO DE LOS RELES

En el siguiente cuadro se indican los pasos a seguir y el orden segun los diferentes modelos:

C GL G/BG PS P PF GEN
2.1 Seleccionar la clase / tiempo disparo 1° 1° 1° 1° 1° 1°
2.2 Ajustar la intensidad I 2° 2° 2° 1° 2° 2° 2°
2.3 Ajustar el nivel de cosg (subcarga) 3°
2.3 Ajustar el retardo cosg 4°
2.4 Ajustar el nivel de subintensidad I< (subcarga) 2° 3°
2.5 Seleccionar secuencia de fases ON-OFF 3°
2.6 Rearme 3° 4° 3° 3° 4° 5 3°

Después de la puesta a punto y antes de arrancar el motor, asegurarse de que el motor esté en estado frio. De esta manera el relé y el motor iniciaran su
funcionamiento con el mismo nivel de memoria térmica (estado frio).

EANOX
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PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

Seleccionar la clase / tiempo de disparo (IEC 947-4-1). Relés C, GL, P, PF, G, BG y GEN

Las diferentes clases / tiempos de disparo permiten adaptar la proteccion de sobrecarga a las diferentes aplicaciones de los motores, segun sean los

arranques cortos o largos, y de los generadores.

El nimero de la clase o el tiempo de disparo indica el tiempo aproximado en segundos que se permite al motor, partiendo del estado frio, soportar la

intensidad de arranque directo.

Para la seleccion de la clase o del tiempo de disparo: utilizar los correspondientes conmutadores deslizantes. Los valores recomendados se indican en

las siguientes tablas.

Motor con arranque directo

Motor con arranque estrella-triangulo

Tiempo
arranque .
: Tiempo de -
(::M Clases de disparo disparo LA
Tiempo . if
i Modelos Modelos arranque (s)| Clases de disparo I}::L':ﬂ g
s C9 | C21| C45 [GL16|GL40|GL9O0| P19 | P44 | P90 |PF16-R |PFA7-R| G17 |BG17| | — —
1 10 | 10 | 10 | 10 | 10| 10 | 5 5 | 5 | 10 [ 10 | 4 4 / WLy odelos
2 10 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 10 | 6 6 ts C9 | C21 | C45 |GL16|GL40|GL90| P19 | P44 | P90 |PF16-R|PF47-R[G17 |BG17
3 10 | 20| 20 ] 15 ] 15 15 | 10 [ 10 [ 10 | 2 20 [ 10 [ 10 5 10 | 10 [ 10 | 10 | 10 | 10 5 5 [ 5 10 [ 10 | 4 4
4 20 | 20 | 20| 20 ] 20 2 | 15[ 15[ 15 | 20 20 |12 | 12 10 10 | 10 [ 10 ] 10| 10 | 10 10 [ 1010 [ 10 ] 106 6
5 20 | 30 | 30 [ 20| 20 25 | 15[ 15 15 | 20 20 | 16 | 16 15 20 | 20 [ 20| 10 [ 15[ 15 | 10 ] 10 [10 |10 [ 2 |8 8
6 20 | 30 | 30 [ 25 | 25 | 25 30 | 30 |18 | 18 20 20 | 20 [ 30 | 20 [ 20 [ 2 [ 15[ 15 [ 15 20 [ 20 [ 10 [ 10
7 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 30 | 30 | 2 | 2 25 30 [ 30 [ 30 | 20 [ 20 [ 25 15 | 15 | 15 20 [ 20 [14 [ 14
3 30 | 30 [ 30 | 3 | 3 | 3 30 | 30 | 24 | x4 30 30 | 30 [ 30 | 20 [ 25 [ 30 20 [ 30 [16 [ 16
9 30 | 30 | 30 | 3% | B | 3 30 | 30 | 28 | 28 35 30 | 30 [ 30 | 20 [ 30 [ 3 20 [ 30 [18 [ 18
10 30 | 30 | 30 | 35 | 3% | 3% 30 | 30 | 30 | 30 40 30 |30 [ 30 [ 25 [ 3 [ 35 30 | 30 |20 | 20
Curvas medias de disparo (IEC 947-4-1)
| BG| =
t(s) tls) t(s) t(Si
10.000 10.000 10.000 T 1000
i
I |
||
||
1000 1000 1000
100 e
T\
— T\
L N
J&\\ \ AN
100 — . 100 muy \‘ \ \
~ RS ARV AT <
~ RS R NN
N 1NN \ N\ AN
NG T A NG N ~
N 30 IRV N A\ 30s \
N \ 30 N ~— 10 — 0
\ 20 20 \ 20s
~ |
10 0 10 1 10 — 1o
20 20 —— 20s I P
10 — 10 f——— 10s
10 1 2 3 4 5 6 7 8 o 1 2 3 4 5 6 7 8 1o 1 2 3 4 5 6 7 8 ! 1 2 3 4 5 6 7
xIg xIg xIg xIg
| P GEN
t(s) t(s) t(s)
10.000 10.000 1000
mmmm Curva en frio: representa
\ el comportamiento del
100 c relé sin paso previo de
1000 1000 — corriente, primer arranque.
— I\Q \
10 —— .
‘\\\ 77% S == Curva en caliente: los
100 \ 100 AN Y 5 tiempos de disparo se van
et ma NS, 1IN duciendo al de |
— N AR ——— N SIS reduciendo al paso de la
NN IS IS ] " . q corriente  adapténdose
s R
NN N T~ 20 oss por la memoria térmica al
NN N 05 )
NN 15 e g estado de calentamiento
10 — i
° ~ 1 % ] 0ss del motor; el estado caliente
5 2 ol o2 (IEC-255) se alcanza tras
t—— 15 . .
— 10 —— 10 un paso de intensidad de
~_| . 0.9 X I ddurante 2 horas
o 1 2 8 4 5 & 7 8 e 1 2 3 4 5 & 7 8 001 : : . " F— ) aproximadamente.
x Iy xIg
xIg
®

25

EANOX

= protection & control



Ajustar la intensidad I..

Relés C, GL, P, PF, G, BG y GEN

Para ajustar la intensidad I, utilizar los conmutadores deslizantes
correspondientes (Full load current setting). La intensidad base de cada
relé, indicada en la caratula frontal del relé, queda ahadida al valor de los
conmutadores que cologquemos en “ON” (hacia la derecha).

Dispara por sobrecarga a partir de 1,1 x I,

e.g.: relé GL16
I;=8+4 =12 A

a) Para intensidades nominales (I,) del motor o generador comprendidas
dentro del rango de ajuste de los relés, el ajuste de I, ha de ser igual a
la intensidad 1.

b) Para intensidades nominales del motor inferiores al rango de ajuste de
los relés pasar varias veces los conductores por los agujeros del relé; el
ajuste I, ha de ser igual a la intensidad nominal del motor I, multiplicada
por el nimero de pasos de los conductores.

I;=Iyxn

c) Para intensidades nominales (I,) del motor o generador superiores al rango
de ajuste de los relés, utilizar 3 transformadores de intensidad .../5 y el
relé C9, GL16, P19, PF16-R, G17, BG17, GEN10 segun la aplicacion. El
ajuste I, se hara segun la formula:

I, motor
= ——— X5
I, trafo

Xn

siempre n = 2

Con transformadores de intensidad hay que pasar siempre 2 0 mas veces
los conductores por los agujeros del relé.

Relé PS

El valor a ajustar con el potenciometro (Full load current) es el mismo que
el que indica la placa de caracteristica del motor (Intensidad nominal Z,). El
relé dispara por sobrecarga a partir de 1,1 x I,

I= I

EANOX
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Instalacion y ajuste

Subcarga por cos ¢. PF.

El ajuste del nivel de disparo de subcarga por cos @ se realiza por medio
un potencidmetro graduado de 0,15 a 1,0.

Elegir su valor teniendo en cuenta el cos ¢ del motor en vacio y el que
corresponda a la carga minima de funcionamiento prevista. Seleccionar
un valor intermedio entre estos dos niveles del cos ¢ y ajustarlo en el relé.

Seleccionar el tiempo de retardo al disparo por subcarga entre 5 y 45
segundos y ajustarlo con los 3 conmutadores deslizantes correspondientes

(Trip delay).

A modo de ejemplo orientativo a continuacién se indican dos casos
practicos.

a) Motor muy sobredimensionado, con un cos ¢ en vacio de 0,15

Carga
nominal

Carga minima
prevista

En vacio

[

Zona aproximada
de ajuste del relé

— PR oy cos ¢
1.0 09 08 0.7 06 05 04 03 02 0.1

b) Motor poco sobredimensionado, con un cosg en vacio de 0,25

Carga
nominal

Carga minima
prevista

En vacio

Zona aproximada
de ajuste del relé

1.0 09 08 0.7 06 05 04 03 02 0.1

cos ¢

Si no se conocen los valores del cos g indicados anteriormente el ajuste del
disparo por subcarga se pude hacer de la siguiente forma:

1. Ajustar el tiempo de retardo al disparo por subcarga a cero colocando
los tres conmutadores deslizantes hacia la izquierda (trip delay).

2. Ajustar con el potencidometro (cos ¢ setting) el valor del cos ¢ al
minimo 0,15.

3. Ajustar con el potencidmetro (cos ¢ reset time) el tiempo de rearme
al minimo valor.

4. Arrancar el motor y hacerlo trabajar con la carga minima prevista.

5. Girar lentamente el potenciometro del cos ¢ en el sentido horario
hasta que el relé dispare, se encendera el LED del cos .

6. Girar el potencidmetro en sentido antihorario hasta ajustar el cos ¢
aproximadamente un 30% inferior al valor anterior (punto 5).

7. Ajustar el tiempo de retardo al disparo por subcarga con los 3
conmutadores deslizantes correspondientes. Ajustar el tiempo de
rearme con el potenciémetro asociado.



PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

Subintensidad.

Relé monofasico PS

El ajuste del nivel de disparo de subcarga por subintensidad se realiza por
medio de un potencidmetro (undercurrent) en el que se selecciona un factor
entre 0,4 y 0,9. Multiplicando este factor por la I,ajustada nos da un valor
de intensidad por debajo del cual el relé disparard y desconectara el motor.
Este disparo esta retardado 5 segundos.

a) Si se conoce €l valor de la intensidad del motor en vacio:

e Se recomienda ajustar este valor aproximadamente un 15 % por
encima de la intensidad de motor en vacio para evitar disparos
intempestivos .

Ejemplo:

* Bomba en vacio

Iy

I

Lo/,

10 09 08 07 06 05 04 03 02 01
Io/p, =08

0.6x1.15=0.7

M

(7%
xIs

undercurrent

b) Si no se conoce el valor de la intensidad del motor en vacio:
® Silabomba esta adecuadamente dimensionada, el valor recomendado
para este factor es 0.7. Esto es aplicable en la mayoria de los casos

e Si, debido a un excesivo dimensiona-miento de la potencia del motor,
durante el funcionamiento se produjeran disparos intempestivos por
subcarga se reducira este factor a aproximadamente 0.6.
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Relé trifasico P

La seleccion del nivel de disparo por subintensidad en los relés P se realiza
mediante tres conmutadores deslizantes (undecurrent setting). Para evitar
disparos intempestivos se recomienda ajustar este valor aproximadamente
un 10 % por encima de la intensidad de motor en vacio.

Ejemplo:

* Bomba en vacio

I

Io

Lo/p

10 09 08 07 06 05 04 03 02 0.1

@

0.6 +0.1=0.7

IO/IN =06

UNDERCURRENT SETTING

Secuencia de fases

Por intensidad GL y P

La deteccion de la inversion de la secuencia de fases se realiza por lectura
de intensidad y actua solamente durante el arranque del motor; para su
correcta deteccion el tiempo de arranque del motor ha de ser superior a
0,2 s.

En los relés GL esta proteccion puede ser activada o desactivada por el
usuario. En caso de que el sentido de rotacion del motor sea critico colocar
el selector en “ON”, si esta proteccion no es necesaria dejarlo siempre en
“OFF”.

Como esta funcion no es compatible con el uso de convertidores de
frecuencia, cuando se necesite proteger la secuencia de fases en estas

instalaciones colocar el selector en “OFF” e instalar adicionalmente un relé
“gr

Por tension PF

La deteccion de la inversion de la secuencia de fases se realiza por lectura
de tension.

En caso de que se haya producido esta eventualidad el motor no puede
arrancar debido a que el relé esta disparado, ya que éste ha detectado
previamente la incorrecta secuencia de las fases.

EANOX
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Instalacion y ajuste

Rearme PRUEBA DE FUNCIONAMIENTO. C, GL, P, PF, G,
BG Y GEN
Relés manual remoto autom.
Para realizar la prueba de disparo por falta de fase la intensidad que pasa
C, GL, G, BG, GEN . . por el relé tiene que ser superior a 0,7 veces la intensidad I, ajustada. En

estas condiciones de funcionamiento del motor o generador pulsar el botén
de “TEST” durante tres segundos; el relé disparard por fallo de fase
iluminandose el LED rojo correspondiente.

P, PF

PS . .

Rearme manual:

PS P PF C GL G, BG GEN APLICACIONES
P NO <5m <7m <8m <8m <8m <im Sectores industriales
I< NO os ] ] ] ] ] e OEM (Fabricantes de equipos)
® Quimicas y petroguimicas
G - i NO i i ) ) e Canteras, graveras y cementeras
A - 2s 2s (9 2s 2s 2s 2s e Acerias y siderurgia
@) B os 28 () 5 5 ; ; * Automocion
e Companias eléctricas
v No : ) ) ) . . e Depuracion, distribucion y tratamiento de aguas
o - - - - 1s() | 1s0) - * Mineria

¢ Alimentacion

Rearme remoto: ¢ Industria azucarera

 Industria maderera
PS P PF C GL G,BG GEN »
e Sector de elevacion
> <tm | <Itm | <8m | <3m | 83m | 8m | <Im e Cogeneracion y generacion eléctrica
I< 10s 10s - - - - -
cos @ i i 10s i i i ) Tipo de instalaciones
e Centros de control de motores (CCM)
A - 10's 10s 20's 20's 10's 10's , , ,
* Motores EEx e en ambientes explosivos o peligrosos.
() - 10s 10s 10s 10s - - « Bombas sumergibles, de gasolineras, de superficie y otros tipos.
U> NO . B, N . . . e Compresores
¢ Ventiladores
oz - - - - 1s() | 1s0) -
e Frio industrial y aire acondicionado

Es necesario quitar la tensién auxiliar més de 3 segundos después de haber e Centrifugadoras

esperado el tiempo indicado en la tabla.
* Prensas

e Gruas, ascensores y escaleras mecanicas

Rearme automatico: ® Maquinaria de elevacion en general

PS P PF (o] GL |G,BG | GEN e Maquina herramienta
1S 4m | 15m 4m NO | NO | NO | NO e Cintas transportadoras
< PS11-R| 2-70m 5 * Molinos y mezcladoras
m B B B B .
PS16-R | 2-240 m e Generadores, alternadores y grupos electrogenos.
2-75m
cos ¢ - - - -
-PF-RM  2-525m
A - 15m 4me) NO | NO | NO | NO
(&) . 15m 4me) - NO B B
U> 1s() | - - - - - -
o - - - - | ~no | NO | -

(*) Tras recuperar las condiciones normales.

EANOX

= protection & control

28



INTENSIDAD NOMINAL DE MOTORES ASINCRONGOS TRIFASICOS

Los valores de intensidades de la siguiente tabla corresponden a la media de los declarados por diversos fabricantes de motores, por lo que, en

PROTECCION & CONTROL ELECTRONICO DE MOTORES, GENERADORES Y BOMBAS

algunos casos, pudieran no coincidir exactamente con los que aparecen indicados en las placas de caracteristicas de los motores.

kW 075| 1,1 | 15 | 22 37| 4 |55| 75| 11|15 [185( 22 | 30 [ 37 | 45 | 55 | 75 | 90 [ 110
cv 1|15 2| 3 5 [55|75| 10| 15|20 | 25|30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150
ey |35 | 5 [65]95| 11| - | 15|22 | 28|42 |54 |68 | 80 | 104|130 | 154 | 192 | 248 | 312 | 360
oy | 2 |25|35| 5 |65 - | 85| 11|15 |22 |29 |35 | 42 | 57 | 69 | 81 | 100 | 131 | 162 | 195
MOTOR | 440V
N 5 oy | 17| 2432|456 | - | 8 |105] 14 | 20 | 27 | 33 |39 | 52 | 64 | 76 | 91 | 120|147 | 178
v :A) 20200V 1 32 | 44 | 62 | 85|105| - | 14 | 20 | 26 | 38 | 50 | 63 | 74 | 98 | 122 | 146 | 180 | 233 | 290 | 345
alores
medios MOV | 15 | 22| 8 |43 |55| - | 75| 10|18 |19 |25 |31 |37 |49 | 61 | 73 | 90 | 116 | 144 | 173
400 V
20 28 [38|55| 7 | - |95| 13 |165[ 24 | 32 |40 | 47 | 64 | 79 | 92 | 113 | 149 | 183 | 220
MOTOR | S0Hz
2p
4400V | 19 | 25 34| 48| 6 |75 | - | 11| 15| 21 | 27 |33 |39 | 53|65 | 79|95 |120] 153 183

Guia de seleccion

MODELOS a:;rtlzt;ad(i ) CARA::ERISTICAS MOT:vFvi 400V I < 005 ¢ k @ % U>
Cc9 3-93 2-55 15-4 . .
C21 9-21,6 75-12 55-9 . .
C 45 20 - 45,2 15-30 11-22 . .
GL 16 4-16,7 3-10 22-75 . . s .
GL 40 15 - 40,5 10-25 75-18,5 . . 8 .
GL 90 40 - 91 30 - 60 22 -45 . . m .
PS 11-R 3-11 05-2 0,37-15 . . .
PS 16-R 3-16 05-3 0,37-2.2 . 3 .
P19 7-19,6 4-10 3-75 . . . .
P 44 19 - 44,2 1256-275 9,2-20 . . . .
P 90 40 - 90,4 27,5-55 20 - 40 . . . .
PF 16-R 4-16,6 2-10 15-75 . . . .
PF 47-R 16-47,5 10-30 7,6-22 . . . .
G 17 - BG 17 5-17,7 3-10 22-75 . . .
GEN 10 4-10,3 - - . .
Hz> i
2 I cos ¢ A @) BT %< T /I-Iz< i @
Sobrecarga  Subintensidad Subcarga Asimetria Inversion de la Sobrecalentamiento Sobre / Sub Fallo de neutro Sobre / Sub Max / Min Sonda
o falta de fase secuencia de fases tension frecuencia temperatura  cortocircuitada
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CONTROL & MEDIDA

Introduccion

La gama de relés de Control y Medida Fanox dispone de
un gran numero de soluciones:

* Relés de control de fase y temperatura para
ascensores con y sin cuarto de maquina que indican
la causa de disparo, son autoalimentados y de
dimensiones reducidas. La dimensiéon de la gama es
de 22,5 mm tamano industrial estandar lo que facilita la
sustitucidn del producto y el montaje.

¢ Relés de tension con ajuste directo mediante
potenciometro, que elimina el calculo de porcentaje
facilitando su instalacion y puesta a punto.

¢ Analizadores de redes eléctricas que miden hasta
30 parametros de la linea eléctrica pudiéndose visualizar
todos los valores sin necesidad de cambios en la
programacion.

e Controladores de temperatura y procesos que
permiten un control fiable y sencillo, de actuacion
rapida y precisa, combinando la accion PID con la
|6gica FUZZY y la funcion AUTOTUNING.

e Temporizadores multifuncidn con microprocesador
con bateria incorporada que permite programarlo sin
conectar la tension auxiliar.
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Relés de control de FASE

PROTECCIONES

Desequilibrio o
falta de fase

CONTROL DE FASES

* Autoalimentados por la tension a controlar A
* Montaje sobre carril DIN.

e Senalizan la causa del disparo.

® Proteccion de receptores trifasicos.

* Aplicables en motores de ascensores,
montacargas, gruas e instalaciones similares.

® Detecta el orden incorrecto de las fases.

MODELOS

Tension de la linea a controlar
(£15%)

S2 sS4

3x230V 3 x 400V

Tension de alimentacién del relé

(£15%)
Cadigo

CARACTERISTICAS

Frecuencia nominal

Autoalimentado (trifasico)

41012 | 41005

50/60 Hz

Rango de control

Falta de fase: con cargas ohmicas dispara cuando falta una fase. Con motores
dispara si la tension regenerada por el motor es inferior al 60% de la tension de
red. Desequilibrio fases > 40%

Retardo a la desconexion <01s
Rearme Automatico
Sefializacion 2 LED’s: ON + A (f9)

Contactos de salida

1 relé con 1 conmutado NA - NC

Poder de corte

l: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A

Terminales: Seccion max / Par
max. de apriete

2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN

Consumo

7,5 VA (230 Vca) - 11 VA (400 Vca)

Grado de proteccion / peso

IP20 /0,12 kg

Temperatura de almacenaje /

funcionamiento

-30°C +70°C / -15°C +60°C

Inversién de la
secuencia de
fases

*

ce

DIMENSIONES RELE S (mm)

22,5 72

.6 22,4
L ]
0|
o
o
100

DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)

80

T-L3
S-L2
R-L1 ‘(“ir}% ‘?2
Disparado
H oV=0
i over cul
14 1!?
Normal

LOGICA DE TRABAJO

RST RTS RST RS RST

T
3~

werd L [T T

Disparado 14 12

Normal 14 12
o Us=0 i

11 11

EANOX

= protection & control
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CONTROL & MEDIDA

Relés de control de FASE y TEMPEBATURA

CONTROL DE FASES Y TEMPERATURA PROTECCIONES

* Autoalimentados por la tension a controlar .
® Montaje sobre carril DIN.
e Sefalizan la causa del disparo.

A Desequilibrio o
falta de fase

Inversién de la

» e (@) .
¢ Proteccion de receptores trifésicos. fsecuenma de
. , ases
¢ Protecciéon de motores de ascensores, montacargas, gruas
e instalaciones similares que dispongan de sondas PTC. @ Sonda
cortocircuitada

e Detecta el orden incorrecto de las fases y con sondas PTC
evita sobrecalentamientos.

e Dispara si el circuito de la sonda PTC se abre (p.e. cable
roto) o se cortocircuita.

Modelo ST-D:

2 relés de salida, uno para desequilibrio, falta de fase e inversién
de la secuencia de fases y otro para sobrecalentamiento.

ce

ST2 ST4 ST2-D ST4-D DIMENSIONES RELES (mm)

Tension de la linea a controlar

(15%) 3x230V 3 x 400V 3x230V 3 x 400V 72,6 _‘L22,4
Tension de alimentacion del relé . -
(£15%) Autoalimentado (trifésico) I:

CARACTERISTICAS

100

Frecuencia nominal 50/60 Hz

Falta de fase: con cargas ohmilcEas dispara cuando falta una fase.
Rango de control Con motores dispara si la tension regenerada por el motor es

inferior al 60% de la tension de red. Desequilibrio fases > 40% T-13 T3
PTC Resist. en frio min/méx - 1009 / 1500 - 23000 | } 0
Resist. disparo d] d]
Retardo a la desconexion <01s ] [
Rearme Automatico SIRD
Sefializacion 3LED's: ON + A 9 + D
Contactos de salida 1 relé con 1 conmutado NA - NC| 2relés (A €9+ @) con 1 NA
Poder de corte lin: BA; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
:negfigz'zsgrg‘fgdé” max/ Par | 5 5 mm, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
Consumo 7,5 VA (230 Vca) - 11 VA (400 Vca)
Grado de proteccién / peso | IP20 /0,12 kg IP20 /0,13 kg 588 388
;L%n;iﬁ))?‘lraart#ireig)e Amacendle /| .50°C +70°G / 15°C +60°C Ei\s/p_)%rado Normal

LOGICA DE TRABAJO
/\ PTC AN
PTC RS RS RS RS RST

RST RTS RST RS RST 2
T
: ST B L1

3~
SN 1 Ao [ |
RELE

RELES

sl 1T 1ritr

“t
Disparado 14 12 Normal 14 12 21-24
o Us=0 d Disparado | Normal
11 11 o Us=0

EANOX

== protection & control
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Relés de control de FASES Y TEMPERATURA (Ascensores)

® Equipo de proteccion frente a desviaciones de la temperatura _
ambiente (min./max.), sobretemperatura del motor, secuencia PROTECCIONES T2
de fase y pérdida o desequilibrio de fase. 2\

* Montaje sobre carril DIN. i :ganqgg'&?u‘::

e Senalizan la causa del disparo.

CONTROL DE TEMPERATURA

e Controla la temperatura ambiente del cuarto de maquinas (relé
con mddulo exterior ODT2) o del interior del armario eléctrico en
ascensores sin cuarto de maquinas (relé con sonda interior INT2).

e Disefado segun la norma EN 81-1 en cumplimiento de la directiva CE
de Ascensores de la Unién Europea (95/16/CE) y BOE del 30/9/97.

imi i oDT
e | imites de temperatura ajustables. TST24 Modulo exterior PROTECCIONES TST24
CONTROL DE FASES Y TEMPERATURA (PTC) l A Desequilibrio o

falta de fase
e Proteccion de receptores trifasicos.

s . INT2 Inversion de la
e Proteccion de motores de ascensores, montacargas, grias e ny (9 secuencia de
instalaciones similares que dispongan de sondas PTC. Sonda interior N
e Detectan el orden incorrecto de las fases y con sondas PTC evita
sobrecalentamientos. @ Sonda
¢ Dispara si el circuito de la sonda PTC se abre (p.e. cable roto) o cortocircuitada

se cortocircuita.

i" Variacién de
temperatura

T2 TST24 ODT2 INT2 DIMENSIONES (mm)
Tension de la linea a controlar
(£15%) ) 8x 400V i ) 28 24 113 20,0
Tension de alimentacion del relé | 230 Vca |24 Vca, cc R : . 2225
(+15%) (Aux) (Aux) 0 t=2m
12051 12052 12090 12037 | 12036 3 2 3
1] Q
CARACTERISTICAS
Frecuencia nominal 50/60 Hz 100
- Falta de fase: con cargas ohmicas dispara cuando|
Temperatura maxima_| falta una fase. Con mgtores dispara sﬁa tension
Rango de control ajustable de 40°C a 55°C. | regenerada por el motor es inferior al 60% de DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
9 Temperatura minima la tensién de red. Desequilibrio fases > 40%.
aiustable de -5C a 5C Temperatura méaxima ajustable de 40°C a 55°C.
) : Temperatura minima ajustable de -5°C a 5°C. TST

sz . o T-L3 T-L3
Histéresis 2°C Si2 s
PTC Resist. en frio min/max - B, Bl
Resist, disparo - 100Q / 1500Q - 2300Q [] [] []
Retardo a la desconexion - <0,1s
Rearme Automatico
Sefializacion 2 LED’s: ON +§ 3LED's: ON + A @9 + D Tension aux.

f 1 relé con 1 sz:xv:f/?Ey

Contactos de salida conmutado NA - NG | 2 relés (A @9 + @) con 1 NA
Poder de corte lp: BA; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
Terminales: Seccion max / Par | 5 g e No, 22 - 12AWG / 20Nem, 1.8 LB - IN

max. de apriete
Consumo 7,5 VA (230 Vca) - 11 VA (400 Vca)
Grado de proteccion / peso IP20 /0,12 kg IP20/ 0,13 kg

Temperatura de almacenaje / o o o o
funcionamiento -30°C +70°C / -15°C +60°C

LOGICA DE TRABAJO 2vecioe |
Tension aux. —\
™ /
Temperatura TST-24 ODT/INT £ \_\ /[
Tméx T,
ma —/
Tmin F1e /\
RST RTS RST RS RST
Relé T
Disparado 1|<1 12 Tension Disparado | 3~
o Us=0 auxiliar 0 Us=
g e L L] l_
contacto N ! RELE 11-14
Normal 14 12 - o %
] contacto RELE21-22 [ _l I_l I_I—m
11-12 i
M et £ B3 e e
A o= A€y = S
i i i

EANOX

= protection & control
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CONTROL & MEDIDA

Relés de control de TEMPERATURA por TERMISTANCIAS

MT2-R

CONTROL DE TEMPERATURA
POR TERMISTANCIAS

® Proteccion del motor contra sobretemperatura.
® Montaje sobre carril DIN.
e Sefalizan la causa del disparo.

e Controla la temperatura mediante termistancias
(PTC) incorporadas en el motor.

¢ Detecta el cortocircuito (< 25Q) y la rotura del cable
de la sonda.

® Protege los motores contra sobretemperatura
debida p.e. a ventilacion insuficiente, arranques
pesados, temperatura ambiente excesiva, etc.
Aplicable en transformadores y otras maguinas.

Modelo MT2-R:

Dispone de un selector para definir el modo de
rearme del relé tras disparo.

PROTECCIONES

-¢t|; Sobrecalentamiento

Sonda
cortocircuitada

ce

OD-MT
Mddulo exterior

MT MT2-R OD-MT | En]l\Y/=NSi[e\N==Nalan)}
2;31”;2;1 de la linea a controlar R 3% 400V } 26 224
I 113 200
zljn;z;w de alimentacion del relé 230 Vca (Tensién auxiliar) : } L [ I]I 0225 L
12039 12048 12560 3 g 3
1] Q
CARACTERISTICAS [
Frecuencia nominal 50/60 Hz 100
Rango de control Segun la sonda instalada
PTC Resist. en frio min/max - DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
Resist. disparo 25Q / 1500Q - 3600Q. Rearme 1800Q
T-L3 T-L3
Retardo a la desconexién <0,1s s2 Si2
R-L1 R-L1
Rearme Automatico (retardo 30s) | Automético (retardo 30s) o manual N N
Sefalizacion 2LED's: ON + & + D
Contactos de salida 1 relé con NA + NC MT2-R
Poder de corte l.: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A
Terminales: Seccion max / Par
méx. de apriets 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
Consumo 6 VA (230 Vca)
Grado de proteccion / peso IP20 /0,12 kg IP20 / 0,13 kg
Temperatura de almacenaje / 5 o o o
funcionamiento -30°C +70°C / -15°C +60°C Disparado 97 95 Normar &7 % 14 12 24 2 14 12 24 2
0Us=0 \ % \( L/J L(J L\J L\J
98 96 98 9% 1 21 1 21
Disparado Normal
0 Us=0
LOGICA DE TRABAJO /\
_/ PTC
FIcQ MT2-R RS RS RS RS RST

RELE Al | | |
o L e RE
; 30s \ 30s
> @ RELES
%
Disparado 9‘7 % Normal o7 9‘5 21-24
o Us=0 .
Disparado | Normal
o Us=0
98 96 98 96

o~ Ll 1] I
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Relés de cantrol de TENSION Y FRECUENCIA

PARA CORRIENTE MONOFASICA U1 D U1 M PROTECCIONES
¢ Autoalimentados por la tension a controlar. U> Sobretension
* Montaje sobre carril DIN.

e Sefializan la causa del disparo. U< Subtensién
e Limites maximo y minimo ajustables
independientemente (dos potencidometros).
e UID: Retardo a la desconexion ajustable.
Proteccién de instalaciones y equipos
monofasicos contra variaciones de tension
en la red: instrumentacion digital, equipos
electrénicos, etc.
e UIM: Retardo a la desconexién ajustable y
retardo al rearme fijo. Proteccién de instalaciones
y equipos monofasicos contra variaciones de
tensiéon en la red: acondicionadores de aire,
equipos electrénicos, etc.
MODELOS U1D-24D U1iD-115 U1D-230 | UiM-24D | U1M-115 | U1M-230 DIMENSIONES RELES U1D y UTM (mm)
Frecuencia C. cont. 50/60 Hz 50/60 Hz C. cont. 50/60 Hz 50/60 Hz
flango deregulacion superior |y /| 405135 | 215275 | 2328 | 105135 | 215275 25 e
Rango de reguiacion inferlor V/Hz | 90120 | 160-230 | 1925 | 90-120 | 160-230 [ )
12028 | 12026 | 12027 | 12080 | 12081 12082 ¢ aole
CARACTERISTICAS 1|
100
Tipo de corriente Monofésica
Alimentacién +10% Autoalimentados
Precision U> +4% -1%; U< +1% -4% DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
Retardo a la desconexion (TD) | 0,1 a 6s (x20%) para
Retardo al rearme (RD) U1D: No / U1M: fijo 5 min. L .
— N Disparado
Rearme Automatico oV=0
Histéresis 4% de la tensién nominal [] [] [] 14 11 12
Sefializacion 3 LED’s: ON + U> + U< i (iri
Contactos de salida 1 relé con 1 conmutado NA - NC
Poder de corte l.: BA; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A N |
AR orma
Terminales: Seccion max /
Par méx. de apriete 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN — 1411 12
Consumo 3 VA (115 Vca) - 7 VA (230 Vca) - 0,7W (24 Vcce) 2T ir?
Grado de proteccion / peso IP20 /0,11 kg A0 A2
Temperatura de almacenaje / _ane o 4o o
funcionamiento 30°C +70 °C / -15°C +60°C
LOGICA DE TRABAJO —~
v>w SN
Uw/i\&/\ /- -
1 [ | — ]
RELE“(:: ‘ 3 L il —
u1-D + i = = i
D, ™ .
LED’s e [ S [ S
U< L U> | U< 1
oL 1 1
RELE 11}; | [ il
+ G 3
RD RD RD
LED's Y Y NG
B B S
@ Si TD>t U< U> U<

EANOX

= protection & control
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CONTROL & MEDIDA

PARA CORRIENTE TRIFASICA U3 P PROTECCIONES

¢ Autoalimentados por la tension a U> Sobretension
controlar. U< Subtension
® Montaje sobre carril DIN. A Desequilibrio o
e Sefalizan la causa del disparo. falta de fase
e ) . o Inversioén de la
e Proteccion de instalaciones trifasicas con- (%) secuencia de
tra las variaciones de tension entre fases fases
de la red, la inversion de la secuencia de
fases y la pérdida de una fase. Modelo U3 N
¢ | imites maximo y minimo ajustables inde- incluye:
pendientemente (dos potencidmetros). U3 N T Pérdida de
® Retardo a la desconexion ajustable. N neutro
Modelo U3S:
® Modelo U3S-420 valido para 400 y 440
V nominales.
Modelos U3P y U3N:
¢ Dos relés de salida independientes
e Modelo U3N incluye proteccion contra
pérdida de neutro CE
MODELOS U3S-230 | U3S-420 | U3P-230 | U3P-400 | U3P-440 | U3P-440 | U3N-230 | U3N-400 | U3N-440 DIMENSIONES RELES (mm)
Frecuencia 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
Rango de regulacion ’ y g ’ y g g ’ y 728 ‘Lw - ®
superior V / Hz 210-290 | 380-500 | 230-260 | 400-460 | 440-500 | 440-500 | 230-260 | 400-460 | 440-500 i
Rango de regulacion 185-230 | 350-430 | 200-230 | 340-400 | 380-440 | 380-440 | 200-230 | 340-400 | 380-440 E
inferior V / Hz 3 3 2l
12071 | 12070 | 12066 | 12065 | 12067 | 12067 | 12056 | 12055 | 12057
100 -y
CARACTERISTICAS & \ e
Tipo de corriente Trifésica | Trifésica con neutro
- — - DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
Alimentacion £10% Autoalimentados
L0
Precision U> +4% -1%; U< +1% -4% = Us b
Retardo a la desconexion (TD) | 0,1 a 6s (x20%) para U> U< | 0,1a3,7s (x20%) para U> U< | 0,1a8,7s (£20%) para U> U< ’ﬁ. 2 —
el
Rearme Automatico } 888 888
Disparado oV = 0
Histéresis 4% de la tensién nominal .
Sefalizacion U3S y U3P: 4 LED's: ON + U + O A + U< A/ UaN: 4 LED's: ON + U + () A + U< A, \le—l
Contactos de salida U3S: 1 relé con 1 conmutado NA - NC / U3P y U3N: 2 relés con 1 NA e
Poder de corte Iy BA; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A |%_Atr,]
Terminales: Seccién max / ) U3 N
Par méx. de apriete 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN 5'3":?“ Normal =
Consumo U3S: 7,5 VA (230 Vica) - 11 VA (230 Vca) / UBP y UBN: 12 VA (230 Vca) - 20 VA (280 Vea)| | ¥ 8 & 558 v U
Grado de proteccion / peso| IP20 / 0,11 kg IP20 / 0,35 kg IP20 / 0,35 kg 0O [1 Disparago o V=0
- O
Temperatura de almacenaje| o o /1m0 . O’_g O’_g sus
/ funcionamiento 30°C +70 °C / -15°C +60°C mmﬂd[_ o
IR RELAY 1
LOAD
LOGICA DE TRABAJO U3P EIN
1 [ —
A 7 Iy A N ) N Usol [0 VTN L _
v> HLf%f_:\:\:f},\‘t'_ff o= =112 L/a‘——:l\:ja‘. &—izt:tgg ,4‘—— ‘_L}F_/-E-—__ﬁ_:?#____
[ _———-——— - 4 e — — ——L31 - - — — | gpe—
SR e ol it el T\
(7wl 1 Vil i e L T L L o
L ! Co ' (‘ n VRSTE 1 o | sAT L RST 1 o LU0 sAT
] . 1 ® w - ps ®© ‘ - s
| | R I = | SR L | L L . L L . il L
) PR ) TR - e Us 1147 [ T 1 Us 1114 [T T T T
I I 1 I [ [ I i I T RELES I [ I [ [ [ I I I RELES I T I [ T T I T o
RELE 1(‘4 I l U< 21-24 U< 21-24
12 TD D TD D TD: -TD TD: TD- TD- TD-
LED's |e- o s et ot 2o LED's [o: -t I S K3 LED's & 8- E I S L S
U< U> U> U< A ©® U< U> U> U< () U< U> U> U<

== protection & control
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Relés de cantrol de TENSION Y FRECUENCIA

RELE MONOFASICO, CONTROL FRECUENCIA

* Autoalimentados por la tension a controlar.

* Montaje sobre carril DIN.

e Senalizan la causa del disparo.

e Control de frecuencia en lineas monofasicas o

trifasicas con y sin neutro.

¢ Aplicable en generadores, gri
cogeneracion y lineas.

e | imites maximo y minimo aju
independientemente.

upos electrégenos,

stables

* Dos relés de salida, uno para cada limite.

MODELOS

Frecuencia

115 Vca 230 Vca

C. cont.

Rango de regulacion superior V / Hz

Hz> De +0,5 a +3,5 Hz. Escalones de 0,5 Hz (+0,1%)

Rango de regulacién inferior V / Hz
Caodigo

CARACTERISTICAS

Tipo de corriente

Hz< De -0,5 a -3,5 Hz. Escalones de 0,5 Hz (+0,1%)

12100 12101

Monofasica. trifasica y trifasica con neutro

Alimentacion £10%

Autoalimentado monofasico

PROTECCIONES

Hz Variacion de
frecuencia

DIMENSIONES RELE (mm)

45 79

354
44 |, 38

Precision +0,1%
Retardo a la desconexion (TD) Ajustable de 0,2 2 30 s + 5% DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
Rearme Automéatico Lo
Histéresis < 0,5% de la frecuencia nominal L1
Senalizacion 3 LED’s: ON + Hz> + Hz<
Contactos de salida 2 relés, 1 por limite, con 1 conmutado NA - NC Vo Us
Poder de corte I, 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A Us =230 0 115 Vac
Terminales: Seccidon max /
Par méx. de apriete 2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN
Consumo 3,7 VA (230 Vca) s
Grado de proteccion / peso P20/ 0,3 kg L2
Temperatura de almacenaje / o o o o L1
funcionamiento -30°C +70°C / -15°C +60°C N
Py V =Us =230 Vac
- Hz> Hz< Hz> Hz<
e s/ VLIV (LEL DL
| [e)eXe) o| | 00000
Hz> Hj» Disparado o Us = 0 Normal
L3
Hz< Hf L2 T
L1
Lo
RELE Hz> [ ' | !
D T -V

RELE Hz<
LED’s

EANOX

= protection & control
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e Temporizador multifuncién con microproce-
sador.

® Hasta 9 temporizaciones diferentes de 0,1 s
a 99 h.

¢ Con bateria incorporada que permite progra-
marlo sin conectar la tension auxiliar. Su com-
pleta descarga no afecta al funcionamiento ni
a los ajustes realizados.

e Para sistemas de control y automatizacion
industrial.

e Contacto de mando con 5 funciones progra-
mables.

e El display de LED’s de 2 digitos de 7 segmentos
y los pulsadores permiten su programacion, asi
como durante su funcionamiento supervisar la
temporizacion y revisar el programa ajustado.

e Tamano modular 45 mm, con 35 mm de anchu-
ra. Montaje en carril DIN EN 50022-35.

MTR 10

MODELO

MTR 10

Alimentacion auxiliar (+15 -10%)

230 V 50/60 Hz, 24 Vcc, ca

Cadigo

12110

CARACTERISTICAS

Rango de ajuste de cada

De 0,1 segundos a 99 horas

temporizacion
Precision 1% £10 ms
Precision de repeticion 0,5%

Numero de temporizaciones

Hasta 8 en modo ciclico y hasta 9 en no ciclico

Contactos de salida

1 relé con 2 conmutados NA-NC, temporizados

Poder de corte

ly: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A

Terminales: seccion max / Par
max. apriete

2,5 mm?, No. 22 - 12AWG / 20Ncm, 1.8 LB - IN

Vida mecanica / eléctrica

>20 x 10° maniobras / >10° maniobras

Consumo

8 VA (230 Vca) - TW (24 Vo)

Grado de proteccion / peso

IP 40 en el frente / 0,15 kg

Temperatura almacenaje /
funcionamiento

-30°C +70°C / -20°C +55°C

Normas

IEC 255

ce

DIAGRAMAS DE EJEMPLOS DE FUNCIONES

U: alimentacion

R: relé de salida

Relé de salida al inicio: 1L en reposo; 1H en trabajo.
Modo de trabajo: CO no ciclico; C1 ciclico. >
Contacto de mando: cu, cr, cl, ci, co.

Doble temporizacion U —
R j—
1L-CO-cu — T1

Doble temporizacion

Retardo a la conexion u Trabajo ciclico
1L-CO-cu R o 1H-Cl1-cu
Tl
Temporizacion U Cuatro "
a la conexion temporizaciones f—
R o
1H-CO - cu leT—»l Trabajo ciclico T2 e
1H-C1-cu <+ C1—>k— C2—>«—C3
Retardo a la desconexion U
Con contacto de mando Temporizacion con u
1H-CO-co parada parcial por o
R T contacto de mando R —
1L-CO-dl T e ‘
fe—T1+TI —»| T2 |«
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Temporizadores

Parametros programables

e Estado inicial del relé de salida: en trabajo (1H) o en
reposo (1L).

* Modo de trabajo: ciclico (C1) o no ciclico (CO).

e Numero de temporizaciones: hasta 8 en modo ciclico y
hasta 9 en no ciclico.

e Tiempo de cada temporizacion: de 0,1 segundos a 99
horas.

e Contacto de mando.

Tension auxiliar
A1-A2: 230 Vca
A2-A3: 24 Vca, cc

Contacto de mando Trabaja de dos formas:
e Cerrando un contacto externo sin tension entre My S
e Conectando 5-35 Vca,cc entre M(+) y R(-)
Se puede programar una de las siguientes formas:
En cada diagrama se representa el efecto del contacto de
mando para las dos alternativas del estado inicial del relé
de salida: en reposo (1L) y en trabajo (1H).
cu Contacto no activado
Su funcién esté inhibida

cr Contacto de retorno U
Después de conectarlo el relé or
de salida estara en reposo, 1l
al desconectarlo se inicia la H
temporizacion. T T

cl Contacto de bloqueo

Durante su actuacion se
produce una parada parcial de
la temporizacion.

— T+TI —»

Contacto de inicio a la u
ci conexion Ci
Sin conectarlo el relé de salida 1L
esté en reposo. Su conexion 1H
inicia la temporizacion. T PR

Contacto de inicio a la U
desconexion

€0 Sin conectarlo el relé de salida 4
esta en reposo. Al conectarlo
el relé pasa a trabajo. Cuando

=T T
se desconecta se inicia la
temporizacion.
DIMENSIONES RELE MTR 10 (mm)
000000
" 1
45 90
000000 ‘
f«— 35 —»| ‘7534»
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e Miden y visualizan hasta 30 parametros de una
red trifasica con y sin neutro. Verdadero valor
eficaz.

e Todos los valores pueden visualizarse sin ne-
cesidad de cambios de programacion.

® Reducido tamario 96x96 mm. Montaje en panel.

* EMM 5y EMM 7 con comunicacién ModBus.

e Displays con LED’s rojos compuestos por 3 digitos
de 7 segmentos de facil lectura.

e Teclado con pulsadores de membrana.

e Escala automatica de unidades.

e Con contador de energia activa, reactiva y aparente.

¢ Calcula la demanda de corriente y potencia activa,
reactiva y aparente.

e Modelos con comunicacion ModBus.

e Muy utilizados en cuadros eléctricos industriales,
instrumentacion, motores, generadores, etc.

e El modelo EMM 3 dispone de las funciones de
Amperimetro, Voltimetro y Frecuencimetro.

® El modelo EMM 5 dispone de salida de pulsos o
bien de comunicacion.

¢ El modelo EMM 7 dispone de opciones:

- X: Tension de alimentacion 20~60 Vca/cc.

- Y: Tensién de alimentacion 90~250 Vca/cc.

- A: Salida analdgica.

- D: Entrada digital para doble tarifa de energia.

- F: Protocolo Profibus.

- N: Medida directa de neutro.

- T: Aislamiento galvanico en entradas de corriente.

ce

EMM 3

=\\Y S

EMM 7

Analizadores de redes eléctricas

PARAMETROS

V  Tensién
A Intensidad

Factor de potencia

(PF)

W  Potencia activa (P)

Cos ¢

VAr Potencia reactiva (Q)
VA Potencia aparente (S)
kWh Contador de energia
activa
kVArh Contador de energia
reactiva
kVAh Contador de energia

aparente
Hz  Frequencia

°C  Temperatura

Max Valores maximos
Avg Valores medios
MaxD Valores maximos
medios
@h  Contador de horas
| Alarma

EMM 3 EMM 5-P / EMM 5-C EMM 7
el segun la ” 110 Vca 41250 41265/41280
k= tension auxiiar | [SNSion de
S ; ~ | alimentacion 230 Vca 41255 41270/41285 41295
i=l de alimentacion | o025 | 3
SB del analizador 400 Vca 41260 41275/41290

Para tension de alimentacion monofdsica consultar.

CARACTERISTICAS

Alimentacion

Autoalimentado

Autoalimentado

Autoalimentado

Entradas de medida de tension

4 hilos de entrada de tension para 3 fases con y sin N (en este caso no conectar el terminal N)

¢ Impedancia de entrada

1 MQ

1 MQ

1 MQ

e Sobrecarga continua

+20 %

+20 %

+20 %

Entradas de medida de intensidad

De 0,02 a 5 A. Usar siempre 3 transformadores de intensidad .../5. Autoconsumo del analizador < 5VA

e I, del primario del transformador

Rango entre 5y 10.000 A. Su valor se programa

en el analizador

® Sobrecarga continua +30 % +30 % +30 %
Comunicacion RS485 ModBus No EMM 5-P: No / EMM 5-C: Si Si
Salida digital No EMM 5-P: Si/ EMM 5-C: No Si
Salida analdgica No No Opcional
Seccién maxima de los terminales 2,5 mm2
Grado de proteccioén frontal / peso IP52 /0,5 kg

Temperatura: almacenaje /funcionamiento; humedad

-25°Ca70°C/-10°Ca60°C; <90 %

Normas

IEC EN 50081-2, IEC EN 50082-1, IEC EN 61010-1

EANOX

= protection & control
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CONTROL & MEDIDA

PARAMETROS MEDIDOS

EMM3 | EMM5 | EMM 7 Parametros Parametros medidos Rango Vf’fgiiséiggs
. . . V,_ Tension Vi Vion Visn YVin 20~290 Vs +0,5 £ 1
. . . V... Tension Vi Vios Vis Vi 20~500 Vs +0,5 + 1
. . . A Intensidad Iy I s Yl 0,02~9990 A, +0,5 £ 1
. N Intensidad de neutro Iy 0,02~9990 A, +0,5 + 1
. . PF Factor potencia cos ¢ PF., PFL, PF, YPF 0,1~1 (+ind ; -cap) +1+1
. . W Potencia activa P P P P 0,01~9990 kW +1+1
. . VAr Potencia reactiva Q, Q. Qs Q. 0,01~9990 kVAr +1+1
. . VA Potencia aparente S, S, Sis >S, 0,01~9990 kVA +1+1
. . kWh Cont. energia activa SkWh 0~108 kWh Clase 2
. . kVArh Cont. energia reactiva YKVArh 0~10° kVArh Clase 2
. . kVAh Cont. energia aparente SkVAh 0~108 kVAh Clase 2
] . . Hz Frequencia Fq 40~500 Hz +0,5 £ 1
. . °C Temperatura T Medida con sensor interno 0~70°C +2°C
. . @ Contador horas H Resolucion en 1/10 de hora +1 %
. . . Max Valores maximos V4N max Vo max Vi max Valores cada segundo
* Vit max V213 max Viatt max
. . . Lt o o e s o
° N max
. . YW SVAF o YVA Lo
. Min Valores minimos VN min Vionmin Vi min
. . Avg Valores medios It avg L2 avg L3 avg Valores cada 15 minutos
° N avg
. . W ag AL VA o
. . . MaxD Val. méximos medios L1 max (avg) L2 max (avg) 113 max (avg) Valores cada 15 minutos
° Iy e v
° ° ZWmax (avg) ZVArmax (avo) ZVAmax (avg)

DIMENSIONES RELE EMM 3 (mm) DIMENSIONES RELE EMM 5 (mm) DIMENSIONES RELE EMM 7 (mm)

e e ey
Y ok oM = Y ok oM ] Y ok oM s

0 L = 0 L = T L -
] . =t e| ., . k=3t e |, = e,

o= I W Ry = =17 P: 8 F S N = s

L 0 o

f :I ff:; """ I:I I:l
‘2_04 : 96 ‘2_04 : 96 *{9 ‘14‘* : 9%

DIAGRAMA DE CONEXIONES EMM 3 (mm) DIAGRAMA DE CONEXIONES EMM 5 (mm) DIAGRAMA DE CONEXIONES EMM 7 (mm)

® o |VuL1 o |°|3|8[8] S[u
M 2 %S @ Vi1 € @
85 go|vL: S § awdlaypower €|y,
g2 c2 a5 13 supply -
s E 8 < — 8o VL2 5 °
£8 £2 V3] - <} o Vsl
; i &N £5 Vi3 2 il
| - [N 2 g
I I b £
| ! £ i
! w
I
! I
+ -
L o =
B CARGA 11-simm CARGA LS CARGA
L2 S [PPSR L2 o ———
B =
3 1 sl ms2 13 P sl 13 PL 1
N il 2 N PL P2 N PL P2

EANOX
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Controladores de temperatura y procesos TP /7

® Proporcionan un control fiable, sencillo y
economico de procesos industriales.

e Completa gama de controladores adaptados
a la mayoria de los procesos industriales.

® Actuacion rapida y precisa combinando la
accion PID con la Iégica FUZZY.

* Permite el céalculo de los parametros mas
eficientes gracias a la funcion AUTOTUNING.

e Comunicacion ModBus RS485.

® Elimina errores y facilita el control de los
procesos.

TP 720

PROCESOS

e Control de procesos de temperatura, presion,
caudal, nivel, volumen, etc...

e Control de equipamiento industrial
e Control de posicionadores de valvulas

e Control de servoaccionamientos y variadores de
velocidad

e Control de valores limites de proceso
e Otros tipos de procesos...

INDUSTRIAS Y APLICACIONES

e Industrias quimicas

e Industrias de tratamiento de plasticos

e |Industrias de procesado de papel

e Equipos de soldadura

e Construccion de hornos

e Otros tipos de industrias y aplicaciones...

TP 731 TP 750

DIMENSIONES RELE TP 720 (mm) DIMENSIONES RELE TP 731 (mm) DIMENSIONES RELE TP 750 (mm)

i

!

92

]

|
L U]

44.8

| 48 —»|

+‘1o’<—81.5—>‘

0

Sl
'

Yy

91,

96 12 i

|

96

—102 min.—=!

58

IAASARANA
2

Ak’?’ %7Ti 67 min.—» # {
‘ ‘ 67 min. 4‘ 4‘> T 4",,4, Ak“’iuki
T T T | |
‘ ‘ I I 114 min.
wd L L |
l l l 102 min. 1 i T ‘ ‘
45700 —] l ‘ T 92—
e . ‘
j j i g
T 44&?‘»

DIAGRAMA DE CONEXIONES TP 720 (mm) DIAGRAMA DE CONEXIONES TP 731 (mm) DIAGRAMA DE CONEXIONES TP 750 (mm)
T T ! B e I Relay Output  4~20mA Output 12Vdc Voltage pulse |
| Relay Output 4~20mA Output 12Vdc Voltage pulse | 4~20mA Output 12Vdc Voltage pulse | 0~10V Output !
} 0~10V Output } 0~10V Output } } N }

+
I - - | ouT1 I | I
I %,0UT 1 . 4] I DC4~20mA ! I I
} 304 20mA 1+2Vdc } I } } }
! - - ! C4~20mA ‘ ! !
! 3 14] ! 412 ! | !
| OUT 2 DC4~20mA 12Vd | - ! |
\ " l3l= ¢ I e e e - P e s W ettt
———————————— e 20| ! [10R] H
— — 85~265Vac
] \ <0Pﬂo~>{ 9] \i[o] =
Rs485 18] \il8]
>
7] 7]
RTD |TCmV| rsass | 116 ! 1 6 |
AE -
gl RTD |TCmV| - — RTD TC/mVY] | out2
‘ A% {: 13| | 3 | l A T I
b F— {12 [2 [T2ALMe ALM b B L Ha
B L 1 1 § Bl || gALM2
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ESPECIFICACIONES

CONTROL & MEDIDA

FUNCIONES DE CONTROL

Tipos de alarma

Alarma de limite maximo o minimo
Alarma de limites méximo y minimo

Alarma de banda

FUNCION DE ALARMA

Alimentacion 85~265 Vca, 50/60 Hz Método de control ON/OFF
Consumo 7 VA PID + Autotuning
Resistencia de entrada > 1 MQ Valor do fracaio CF)’I%ggI;UZZY+Autotunmg
Compensacion de entrada | -1999~9999 T'a or e. raccwln -
Filtrado digital 10~100 Veces Tfempo 'S;egra - 8~2222
Rango de ajustes -1999~9999 lempo dlierencia -
Ajuste histéresis alarma 0~9999
= : Intervalo d 1 0,2
SENAL DE ENTRADA RANGO PRECISION pionero e Mueseo S
Ciclo de control salida 0,1~999,9 s
Termopar
: s e
SENAL DE SALIDA
J -210 ~ 1200 °C 0,3 % + 1 digito Control orincinal — e =
ONtrol principal
R() -0 - 1760°C 0.8 %= 1 digito Relé : : SPST NA SPDT NA-NC SPDT NA-NC
— elé i i
s 50 ~ 1760°C 0.3 % * 1 digito 3A/250Vac 5A/250Vac 5A/250Vac
O {of A
B@ 250 ~ 1820 °C + 8°C = 1 digito Pulso (SSR) 0/12 Vee (NPN) ; Max. 20 mA
S —
E -200 ~ 1000 °C 0,3 % =+ 1 digito Analégica 4-20 mA
N -200 ~ 1300 °C 0,3 % + 1 digito (Retransmision) 0~10 Vee Max. 600 Q
T -200 ~ 400 °C + 2°C + 1 digito Control secundario TP 720 TP 731 TP 750
RTD Relé SPST NA SPST NA SPST NA
PT100 -200 ~ 850 °C 0,3 % =+ 1 digito 3A/250Vac 5A/250Vac 5A/250Vac
JPT100 -200 ~ 850 °C 0,3 % = 1 digito Pulso (SSR) 0/12 Vee (NPN) ; Max. 20 mA
Seiial analdgica Analc’)gical 3 4~20 mA
mv 0~ 350 mV 0.3 % = 1 digito (Retransmision) 0~10 Vcec Max. 600 Q
mA@3) 4-20 mA
(1) R &S, precision + 19°C cuando el rango es 0~500°C ESTRUCTURA
(2) B no garantiza precisién para el rango 0~400°C Modelos TP 720 TP 731 TP 750
(3) mA solo para TP 720 Montaje En panel En panel En panel
Proteccién IP IP 65 IP 56 P65

Valor ajustado

0~99s

Salida de alarma

SPST NA, 5A/250Vac (TP 720 3A)

COMUNICACIONES

Interface RS485

Protocolo ModBus RTU
o0 ASCII

Formato Datos

Método de accién

Activacion de alarma
Retraso de desactivacion

8 bits, Paridad: par / impar / ninguna

Bit de parada: 1 o 2 bits

Senfal de salida

Salida de relé de alarma

Velocidad (baudios)

600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38000

Deteccidn rotura de sensor

Indicacion en frontal (sélo TP 720)

OTRAS FUNCIONES

Deteccién de
irregularidades en la
alimentacion del calentado

Alarma cuando no hay corriente o se
alcanza el valor prefijado (sélo TP 720)

Ajuste remoto

Capacidad de cambiar ajuste

Blogueo de parametros

3 niveles de acceso que permiten:

Nivel 1

Sefial de entrada, ajuste de alarma, valores de ajuste,

tipo de control

Direccion 000~255

Memoria EEPROM

Modelos TP 720 TP 731 TP 750
Salida x 1 X 2 X 2
Alarma X1 X2 X2
Celsius x 1
Fahrenheit x 1

Nivel 2 Ajuste de alarma, valores de ajuste, tipo de control DISPLAY 7 SEGMENTOS
Nivel 3 Bloqueo total Modelos TP 720 TP 731 TP 750
PV rojo 0,36" 0,36" 0,56"
NORMATIVA EN 61010, EN 61000, EN 55011 | 3V verde 0,28” 0,36” 0,36"
LISTA DE MODELOS TP 7 TP7 L LI~L] 0] L]~
A A A
Dimensiones 20 - 48 x 48 mm 50 - 96 x 96 mm
31 - 48 x96 mm
Salida de control 1 1 - Relé de salida 3 - Salida 0~10 Vdc
2 - Salida 4~20 mA 4 - Pulso de tension (12 Vdc)
Salida de control 2 0 - Nada 2 - Salida 4~20 mA 4 - Pulso de tension (12 Vdc)
1 - Relé de salida 3 - Salida 0~10 Vdc
Salida de alarma 1 - 1 ajuste 2 - 2 ajustes
Retransmision 0 - Nada 1 - 4~20mADC
Comunicaciones 0 - Nada 2 - Deteccion rotura calentador (solo TP 720)
1 - RS485

Consultar sobre otras opciones, configuraciones o tamafios
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CONTROL & MEDIDA

Guia de seleccion

MODELOS | J;ﬁfcca ESCALA A ) Z i @ U> U< 1, HZ/HK
S2 3x230 . .
S4 3 x 400 . .
ST2 3 x230 . . .
ST4 3 x 400 . . .
ST2-D 3x230 . . .
ST4-D 3 x 400 . . .
T2 230 ®
MT2 230 . .
U1D-24D 24 19-28 . .
U1D-115 115 90 - 135 . .
U1D-230 230 160 - 275 . .
U1M-24D 24 19-28 . .
U1M-115 115 90 - 135 . .
U1M-230 230 160 - 275 . .
U3S-230 230 185 - 290 . . . .
U3S-420 420 350 - 500 . . . .
U3P-230 230 200 - 260 . . . .
U3P-400 400 340 - 460 . . . .
U3P-440 440 380 - 500 . . . .
U3N-230 230 200 - 260 . . . . .
U3N-400 400 340 - 460 . . . . .
U3N-440 440 380 - 500 . . . . .
H 115 .
H 230 .
Hz> i
Ik I< cos ¢ A () '¢+t" %< TN /I-Iz< i @
Sobrecarga  Subintensidad Subcarga Asimetria Inversion de la Sobrecalentamiento Sobre / Sub Fallo de neutro Sobre / Sub Max / Min Sonda
o falta de fase secuencia de fases tension frecuencia temperatura  cortocircuitada
FANOX

= protection & control
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PROTECCION DIFERENCIAL DE FALLOS A TIERRA

Introduccion

No hay nada mas importante que la seguridad

de las personas. Los relés diferenciales de fallos Transformador A
a tierra Fanox son los dispositivos mas eficaces E A
para asegurar la proteccidn contra los tan temidos A
riesgos de fuga de corriente eléctrica en baja A,
tension. '

r )
| |
|

Neutro de tierra

Las caracteristicas principales de nuestros relés
hacen que sean ideales para trabajar en entornos L= 4
de alta exigencia: N

e Superinmunizados: estan especialmente
diseflados para trabajar en entornos con
perturbacion eléctrica extrema, por ejemplo
con variadores de frecuencia. Evita disparos
intempestivos y paradas inutiles.

e Con seguridad reforzada: disponen de una

seguridad reforzada interna al duplicar su canal

de medida. Una alarma se dispara para informar

de la necesidad de realizar mantenimiento en la
Transformador

préxima parada. R
e Facil mantenimiento: Se puede testar el E E _T j

equipo sin necesidad de parar el proceso [
productivo.

e Tamano reducido de 22,5 mm: el relé D30 por
Su reducido tamano es ideal para los fabricantes
de CCMs que disponen de poco espacio en el
cuadro

Neutro de tierra

e Vérsatil: se puede seleccionar la I6gica positiva
0 negativa de trabajo de los relés, mayor
flexibilidad.
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RELE MULTIRANGO

ELR-A

® Relés electronicos con sensibilidad y retardo ajustables.
* Adecuados para corrientes de defecto pulsantes.
* Inmunes a perturbaciones externas.

e Tamafo modular. Carril DIN EN-50022-35.

e Tapa de proteccion.

* Transformador de @ 28 mm incorporado.

RELE MULTIRANGO

ELR-T

* Relés electronicos con sensibilidad y retardo ajustables.
* Adecuados para corrientes de defecto pulsantes.
* Inmunes a perturbaciones externas.

e Compacto de tamafio reducido.
® |doneo para centros de control de motores (CCM) y cuadros

eléctricos en general.

MODELGOS ELR-A ELR-T60 ELR-T110
Sensibilidad Regulable de 0,025 A a 25 A Regulable de 0,025 Aa 25 A
Retardo a la desconexion Regulable de 0,02 sa5s Regulable de 0,02 sa5s
) . . 115 Vce, ca 115 Vee, ca 115 Vee, ca
Tension de alimentacion 50/60 Hz | 24-48 Vcc, ca 230-400 Vea 24-48 Vce, ca 930-400 Vea 24-48 Vce, ca 30-400 Vea
41017 41015 41107 41105 41102 41100

Relés diferenciales CON transformador incorporado

ce

DIMENSIONES RELE ELR (mm)

ELR-A

fe———— 105 ———»f

CARACTERISTICAS

Modo del relé de salida

ELR-T: Normalmente no energizado

‘47 73 ———»

|

je— 45 —»|

—

| |
Transformador toroidal ELR-A: Incorporado @28 mm / ELR-T: Incorporados, @60 mm y @110 mm L
Méx. longitud entre relé y ) H‘ 1 MMGMM
transformador H%J P000000¢
Rearme seleccionable Automatico, manual y remoto (en posicién manual desconectar la tensién auxiliar durante 1s)
Sefializacion 2 LED’s: ON + Disparo
ELR-A: Seleccionable normalmente no energizado / energizado

Contactos de salida

ELR-A: 2 conmutados NA-NC / ELR-T: 1 conmutado NA-NC

Poder de corte con carga resistiva | 5A - 250V
Terminales: seccién maxima 2,5 mm?
Consumo maximo 3 VA

Tamano modular

ELR-A: 6 mddulos x 17,5 mm = 105 mm / ELR-T: No

Frecuencia de la corriente a

'
f— m—

1

forn | o
(ol|le 05 CJ

B ——»

o]

f—— 68 ———m

05|
D
C—»

05
C ‘
B——»

Diagrama de conexién con interruptor
automatico con bobina de emision para
modo de funcionamiento del relé de sa-
lida normalmente no energizado (N). Para
modo normalmente energizado (seguri-
1 dad positiva, FS), conectar la bobina de
| emisién a los terminales 10-11.
I

i2[3[4]5]6][7]8]9

5-3 = 220-240 Vca
5-4 =110-127 Vca-cc

5-4 =48 Vca-cc
5-3 = 24 Vca-cc

i
i
i
i
i
i
i
i
5-1=380-415 Vca |
i
i
i
i
i
i
i
i
i

controlar 50/60 Hz
Grado de proteccion / peso ELR-A: IP-20/0,4 kg / ELR-T:IP-20/0,4y 0,6 kg A|/B C D|E F G| H| K
Temperatura de funcionamiento | -10°C +60°C ELR-T60 | 60 [100| 60 |110 47 | 70 | 60 | 50 | -
Normas IEC 41-1, IEC 255, VDE 0664, EN 50081-1, EN 50082-2 ELR-T110/110150|110|160| 70 | 70 | 60 | 50 | -
DIAGRAMA DE
CONEXIONES (mm) T“f"a NRST Ti"j"‘ NRST

64 db 54 bd

e R

ELR-A ELR-T v
A
Ul 6[5[/4 3 2]1]0 Ua

FTTT

0-3 =380-415 Vca
0-2 = 220-240 Vca
0-1=110-127 Vca-cc

0-2 =48 Vca-cc
0-1=24 Vca-cc

EANOX

= protection & control
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PROTECCION DIFERENCIAL DE FALLOS A TIERRA

Relés diferenciales SIN transformador incorporado

RELE CON SENSIBILIDAD Y TIEMPO SELECCIONABLES ELR-B

® Relés electronicos con sensibilidad y retardo ajustables.
* Adecuados para corrientes de defecto pulsantes.
® [Inmunes a perturbaciones externas.

e Tamano modular. Carril DIN EN-50022-35.

e Para combinar con transformadores toroidales de la serie
CT-1.

e Tapa de proteccion precintable.

ELR-3C

® Relés electronicos con sensibilidad y retardo ajustables.
e Adecuados para corrientes de defecto pulsantes.
* [Inmunes a perturbaciones externas.

e Tamano modular. Carril DIN EN-50022-35.
e Para combinar con transformadores toroidales de la serie

CT-1. CE

® Tapa de proteccion precintable.

MODELOS ELR-B ELR-3C DIMENSIONES RELE ELR (mm)

Sensibilidad 0,3A605A Regulable de 0,025 A a 25 A

Retardo a la desconexion 0,025605s Regulable de 0,02s a5 s . ,
" . . 115 Vcc, ca 115 Vce, ca =

Tension de alimentacion 50/60 Hz 24-48 Vcc, ca 230-400 Vea 24-48 Vcce, ca 230-400 Vea

CARACTERISTICAS

Transformador toroidal En combinacion con CT-1 [l

fe— a5 —>

{\:I::S.fgr;g;’[ggrentre reléy 20 m con conductores trenzados entre si - 52,5—» e 7638::
Rearme seleccionable Automatico, manual y remoto (en posicion manual desconectar la tensién auxiliar durante 1s)
Sefalizacion 2 LED’s: ON + Disparo

Modo del relé de salida Normalmente no energizado

Contactos de salida 1 conmutado NA-NC

Poder de corte con carga resistiva | 5A - 250V

Terminales: seccion maxima 2,5 mm?

Consumo maximo 3 VA

Tamano modular 3 mddulos x 17,5 mm = 52,5 mm

E(r;ctgsgfia de la corriente a 50/60 Hz

Grado de proteccioén / peso IP-20 / 0,2 kg

Temperatura de funcionamiento | -10°C +60°C

Normas IEC 41-1, IEC 255, VDE 0664, EN 50081-1, EN 50082-2

DIAGRAMA DE .
CONEXIONES (mm) ! AN Ba = bobina de emisién

I
I

I

! 1a[12[10 T

‘ i -

: 7-1=380-415 Vca
|

|

I

!

7-3 =220-240 Vca

T 116 7-5 =110-127 Vca-cc
2|—17]
m 7-3 =48 Vca-cc
7-5 =24 Vea-cc
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Reles diferenciales SIN transformador incorporado

RELE SUPERINMUNIZADO MULTIRANGO 22,5 mm D 30

* Relés electronicos con sensibilidad y retardo ajustables.
® Adecuados para corrientes de defecto pulsantes.
® Inmunes a perturbaciones externas.

e Relé digital superinmunizado.

® Anchura de 22,5 mm. Optimiza la superficie del armario.

e Para carril DIN EN-50022-35.

e Para combinar con transformadores toroidales de la serie CT-1.

e |[déneo para centros de control de motores (CCM) y cuadros
eléctricos en general.

RELE SUPERINMUNIZADO MULTIRANGO DM30

® Relés electronicos con sensibilidad y retardo ajustables.
e Adecuados para corrientes de defecto pulsantes.
® Inmunes a perturbaciones externas.

* Relé digital superinmunizado

e Tamano modular. Montaje en carril DIN.

e Para combinar con transformadores toroidales de la serie CT-1.

e |doneo para cuadros electricos en general. c€
e Tapa frontal sellable.

normalmente energizado (P), conectar la bobina
de emision a los terminales 12-14.

C Bobina de minima

Contactor C Bobina de emision Légica de disparo

Sensibilidad Regulable de 0,03 Aa 30 A Regulable de 0,03 Aa 30 A
Retardo a la desconexion Regulable de 0,02 sabs Regulable de 0,02s a5 s
> . " 115 Vcce, ca
Tensién de alimentacion 50/60 Hz 120 Vca 230 Vca 24-48 \ce, ca £30-400 Voa 225 72,6 224
41021 41020 41023 41022 000
o J
2 o
Transformador toroidal En combinacion con CT-1 ©
Seccion cable mm? o
Méx. longitud entre relé y 20 m con conductores trenzados | 0,22 mm? | 0,75 mm? | 1 mm? | 1,5 mm? Q0|
transformador entre si Max. longitud m
5m | s5m | 75m [ 11om
Rearme seleccionable Automatico, manual y remoto (en posicién manual desconectar la tensién auxiliar durante 15s)
Sefalizacion 2 LED’s: ON + ; (disparo)
Modo del relé de salida Seleccionable normalmente no energizado (N) / energizado (P) . .
Contactos de salida 1 conmutado NA-NC = 1
Poder de corte con carga resistiva | l,,: 5A; AC15 - 250V - 2A; DC13 - 30V - 2A T
Terminales: secciéon maxima 2,5 mm? 2 9
Consumo méximo 7 VA - 230V 2,5 VA (120 - 230 V) i
Tamafio modular No. Anchura 22,5 mm 3 mdédulos x 17,5 mm = 52,5 mm
Frecuencia de la corriente a 50/60 Hz
controlar e s 68—
Grado de proteccion / peso IP-20 /0,2 kg ' - 78—
Temperatura de funcionamiento | -10°C +60°C
Normas EN 60947-2, EN 50263, EN 61543 (A11), EN 60255-5, VDE 0664
DIAGRAMA DE T ST
CONEXIONES (mm) —_— | | l ‘
| 1idl Ba = bobina de emision | ‘ | | ‘\—\—\—\—‘ $
D30 i1 Aty oA | F _
3 3 " Fig. 1 : ‘ a Fig. 2
o i e | ;
- (il Ewimm DA
! Conexién con interruptor automatico con bobina | g2 1 | %20
! Rermaimnts b Shergstdo ). Sara mods ‘ © ! L5

Prioridad de seguridad Fig. 2 Fig. 1 rosit. [

Prioridad de servicio Fig. 1 Fig. 2 Negat. H N
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PROTECCION DIFERENCIAL DE FALLOS A TIERRA

Transformadores toroidales

TRANSFORMADORES TOROIDALES

e Para utilizar con los relés diferenciales ELR-B, ELR-3C y D30. Tipo Cadigo @ interior Peso (kg)
¢ | a sensibilidad del conjunto relé-transformador viene fijada por el relé. CTD-1/28 41055 28 mm 0,2
¢ El transformador toroidal CTD-1/28 esta especificamente disefiado para montaje CT-1/35 41060 35 mm 0.2
sobre carril DIN.

CT-1/60 41065 60 mm 0,3
Modo de funcionamiento: el transformador toroidal realiza la suma vectorial de CT-1/80 41070 80 mm 0.5
las intensidades de los conductores que pasan por su interior. CT-1/110 41075 110 mm 0,5
Si existe una fuga de corriente el sistema vectorial se desequilibra y genera una CT-1/160 41080 160 mm 14
tension en el devanado secundario del transformador que se transmite al relé.

CT-1/210 41085 210 mm 1,5

Cuando €l relé detecta una corriente de fuga superior a la sensibilidad seleccionada
provoca la desconexion del aparato de corte asociado (interruptor automatico, CTA-1/110 41076 110 mm 0,5
contactor, etc.) una vez transcurrida la temporizacion ajustada.

El tamafno del transformador toroidal depende del diametro de todos los
conductores activos que pasan por el transformador, sin considerar el conductor CTA-1/210 41086 210 mm 15
de tierra que siempre tiene que ir por fuera.

CTA-1/160 41081 160 mm 1,4

CT-1 CTD-1

DIMENSIONES CT-1 (mm) DIMENSIONES CTD-1 (mm)

Tapa de cierre Tapa de cierre ’4— 53 —» 65 ——»
de terminal precintable de terminal precintable
EA— e L[ lod I
28 A8 \
Nucleo Nucleo
cerrado abierto a6 5
b bf*f*faf*f*ffj i
|
g —T
le—— 44 —
l [—— 58 ——»
Y ¥
e e ,
T — (@) (@) \ ﬁ
£ ‘ ‘ ‘ 14 \_ /=
fi 0OEOD M
| ] - - T fh =]
e d O oo
Nicleo| a b c d e f g h i
CT-1/35 Cerrado | 35 88 73 92 100 - 40 6 28
CT-1/60 Cerrado | 60 112 98 116 | 125 - 55 6 28
CT-1/80 Cerrado| 80 | 132 | 118 | 136 | 146 - 65 6 28
CT-1/110 Cerrado | 110 | 158 | 148 | 166 | 178 - 78 6 28
CT-1/160 Cerrado | 160 | 265 | 255 | 265 | 275 - 130 | 85 | 45
CT-1/210 Cerrado | 210 | 315 | 305 | 310 | 325 - 155 | 8,5 45
CTA-1/60 Abierto | 60 125 | 116 13 140 45 60 8,5 34
CTA-1/110 | Abierto | 110 | 215 | 205 | 220 | 235 70 105 | 8,5 40
CTA-1/160 | Abierto | 160 | 265 | 255 | 265 | 275 75 130 | 85 45
CTA-1/210 | Abierto | 210 | 315 | 305 | 310 | 325 75 165 | 8,56 45

EANOX
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TRANSITORIAS VP CLASE I

Introduccion

PROTECCION CONTRA SOBRETENSIONES

Los equipos de proteccion contra sobretensiones
VP Clase Il protegen la instalacion y eliminan los
efectos de las sobretensiones transitorias.

Ofrecen el maximo nivel de seguridad en
aplicaciones como lineas de alimentacion de
baja tension, procesos continuos, instalaciones
domeésticas y terciarias, etc. Son adecuados para
fabricantes e integradores de equipos industriales,
instalaciones fotovoltaicas, instalaciones edlicas,
etc.

Los equipos conectados a la red eléctrica
cada vez son mas susceptibles a las posibles
perturbaciones eléctricas de la red por lo que
se hace imprescindible su adecuada proteccion
para evitar importantes pérdidas econdémicas y
materiales.

La mas visible y destructiva causa de dano por
sobretensiones transitorias es la generada por las
descargas atmosféricas (el rayo). Sin embargo,
éste no es el origen mas comun de este tipo de
perturbaciones ya que, en la mayor parte de los
casos, las principales fuentes de sobretensiones
transitorias estan dentro de la propia instalacion
siendo originadas, entre otros, por los siguientes
motivos:

e Actuacion de interruptores automaticos y
fusibles.

e Conexion y desconexion de cargas
inductivas.

e Conmutaciones de motores y maquinas.
¢ Descargas electrostaticas.

e Actuacion de condensadores de
correccion del factor de potencia.

¢ Transferencias de energia en grupos
electrégenos.
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e Equipos compactos para todos los sistemas de distribucion.

¢ Alta capacidad de descarga mediante varistores de 6xido de zinc y
descargadores de gas.

® Con dispositivo térmico de separacion.
e Indicacion visual de fallo en el propio equipo.
e Senalizacion remota del estado de la proteccion.

® Mddulos de proteccion enchufables que facilitan el mantenimiento.

Lineas de alimentacion de energia

ce

LINEAS DE ALIMENTACION DE ENERGIA

41600 41602 41603 41604 41607 41606 41610 41609 41624 41625
E N (2] A
-
g | 2 | B B o B o i i i
& 3 by Sz 8 Sz & 8= = Rz
Model =) 3 =) o+ =) o % =) ot O+ O
ocelo b b o b PN b ol o a8
o S o S o S0 (S S S S 0
o 3] a & o Y o Y b &
> [N > > >
>
Segun IEC 61643-1 (Clase) Il
Tipo de red TT/TN T TT/TN T TT/TN T TT/TN T
1F+N+PE 1F+N
2F+N+PE
. . 2F+N+PE 2F+N 1F+N+PE 3F+N 3F+N
Linea electrica 3F+PE 3F4N SF+NPE 1F+N S:IBEE\IPIEE 2F+N 3F+N+PE 3F 1F+N 3F
3F+N+PE 3F
Tension nominal Un (Vca) 230
Tengqn maxima de 275 250 275
servicio Uc (Vca)
Corriente nominal de 20 10
descarga (8/20 ps) In (kA)
Corriente méxima de
descarga (8/20 ps) Imax 40 20
(kA)
Nivel de proteccion Up (kV) <12 <15 <12 <10
Nivel de proteccién a 5
KA (KV) <1,0 -- <1,0 < 0,95
Tiempo de respuesta ta <05 <100 <95
(ns)
Fusible previo maximo (A
125 -- 125 100
gl/gG)
N° de mddulos 1 1 2 2 3 3 4 4 2 4
Sﬁggﬁ?aggg“'os 41611 41612 | 41611 | 4161141612 | 41611 |41611/41612| 41611 41611/41612 | 41626/41627 | 41626/41627

Utilizando equipos individuales, en lugar de equipos compactos, se podrian instalar en:

(1) Sistema TN-S:
* 2 equipos VP C40 275/1 1F+N+PE
* 3 equipos VP C40 275/1 2F+N+PE o 3F+PE
* 4 equipos VP C40 275/1 3F+N+PE

(2) Sistema TN-C:
* 2 equipos VP C40 275/1 2F+NPE
* 3 equipos VP C40 275/1 3F+NPE

(3) Sistema TT:
* 1 equipo VP C40 275/1 + 1 equipo VP C40 250/NPE 1F+N
¢ 2 equipos VP C40 275/1 + 1 equipo VP C40 250/NPE 2F+N
* 3 equipos VP C40 275/1 + 1 equipo VP C40 250/NPE 3F+N o 3F

EANOX

= protection & control
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PROTECCION CONTRA SOBRETENSIONES TRANSITORIAS VP CLASE |l

DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
SISTEMA TN-S SISTEMA TN-C SISTEMATT
3F + N + PE 3F + NPE 3F+N
= L3 = — 3
—
- - > © © I.
VP c40 275/4 VP c40 275/3 VP C40 275/3+NPE
° VP C20 275/3+NPE
° 1 -] -,
= i":&‘ = 5 ) g = o q"
DIMENSIONES (mm)
I I I
[e——— 45 7—>‘
][ | — —] T T
‘<—> o
® 17,5
o e—30—+]
<752,5304> - 51
- 70 > 66 »
*Ancho seguin nimero de mdédulos
FANOX

== protection & control
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Aplicaciones fotovoltaicas

® Equipos compactos para instalaciones fotovoltaicas.

¢ Alta capacidad de descarga mediante varistores de dxido de zinc y
descargadores de gas.

® Con dispositivo térmico de separacion.
¢ Indicacion visual de fallo en el propio equipo.
® Senializacion remota del estado de la proteccion.

* Mddulos de proteccion enchufables que facilitan el mantenimiento.

APLICACIONES FOTOVOLTAICAS C €
Cadigo 41605 41608
DIMENSIONES (mm)
VP C40 VP C40
Modelo T
PV500 PV1000 D O O
e 45—
| ][ +
Segun IEC 61643-1 (Clase) Il T
Linea fotovoltaica OF+PE OF+PE g @ N
Tension del equipo Uoc,,,, (Vcc) < 500 <1000 L l
Tensidon maxima de servicio Uc (L-PE) (Vco) 250 500 ﬁ» o
Corriente nominal de descarga (8/20 ps) In (kA) 2 &
' L - 30—
Corriente maxima de descarga (8/20 ps) Imax (kA) 40 25 .
Nivel de proteccién Up (kV) <18 <3,6 66 >
Nivel de proteccion a 5 kA (kV) <15 <3
Tiempo de respuesta ta (ns) <25 <25
Fusible previo méximo (A gL/gG) 125 125
N° de médulos 3 3
Coédigo médulos enchufables 41614 41616
DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
SISTEMA TN-S SISTEMA TN-C SISTEMATT
3F + N + PE 3F + NPE 3F +N
_@ ’ ] !
= {=o\J : = [ 0 e
VP caopviooo| L] L VP Caopviono | ek s o5
VP c40Pv500 il VP C40 PV500 i i T
® ® ® ]
2 VP c40 275/4 e VP €40 275/3 i ¢
VP €40 275/3 + NPE

EANOX
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PROTECCION CONTRA SOBRETENSIONES TRANSITORIAS VP CLASE |l

Aplicaciones edlicas

® Equipos compactos para instalaciones edlicas.

¢ Alta capacidad de descarga mediante varistores de 6xido de zinc y
descargadores de gas.

® Con dispositivo térmico de separacion.
e Indicacion visual de fallo en el propio equipo.
® Senalizacion remota del estado de la proteccion.

* Modulos de proteccion enchufables que facilitan el mantenimiento.

ce

APLICACION ECLICA
Cadigo 41622
DIMENSIONES (mm)
Modelo VP C30 600/3
X
© O O
le— a5 1
Segun IEC 61643-1 (Clase) Il  I—| | —] | —] — T
Tipo de red TT/TN l J
2F +N+PE g l
Linea edlica 3F+PE v l
3F+NPE ‘
.z . 17,5
Tension nominal Un (Vca) 600 (2]
Tension maxima de servicio Uc (Vca) 600 o [P
: : Li 52,6———pf 51
Corriente nominal de descarga (8/20 ps) In (kA) 15 D o
Corriente maxima de descarga (8/20 ps) Imax (kA) 30
Nivel de proteccion Up (kV) <28
Nivel de proteccion a 5 kA (kV) <24
Tiempo de respuesta ta (ns) <25
Fusible previo maximo (A gL/gG) 63
N° de médulos 3
Caédigo modulos enchufables 41623
DIAGRAMA DE CONEXIONES (mm)
SISTEMA TN-S SISTEMA TN-C SISTEMATT
q- 3F +N + PE q- 3F + NPE * 3F+N

L

— ] = !

— =
o L — 3
v v .

VP c40 275/4

VP c40 275/3

:ﬂ

= 1
=
y =
[
I

‘ VP C40 275/3+NPE

° VP C20 275/3+NPE
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PRODUCTOS PERSONALIZADOS Y BRANDLABELING

Introduccion

Cada dia mas empresas se plantean la opciéon de externalizar el
diseno y desarrollo de sus productos.

Fanox es el perfecto socio tecnoldgico para llevar a cabo estas
actividades. Nuestro departamento de | + D esta preparado
para operar como un departamento interno de nuestros clientes
adaptandonos a sus necesidades desarrollando disefios a
medida.

Fanox resulta un referente en la personalizacion de productos
para fabricantes de renombre ya que ofrecemos un gran
valor afladido a un precio muy competitivo. Proporcionamos
caracteristicas de rendimiento adicionales a los equipos gracias
alainclusion o mejora de la electrénica.

Contamos con una alta especializacion en el area de
electronica relacionada con:

¢ Proteccion

e Control

* Medicién

e Comunicacion

Ofrecemos al Cliente un importante activo con altos
conocimientos y experiencia en:

e Ingenieria de Sistemas (Hardware, Software vy
Comunicacion)

e Capacidad de adaptacion a distintos protocolos (RTUs)
¢ Adaptacion a las normas internacionales

e Disefio de sistemas y esquemas adaptados a las
necesidades de los clientes

¢ Prototipo de diseno y produccion
® Pruebas
e Suministro de producto terminado: Marca de etiquetado

Fanox se ha labrado un curriculo impresionante en la
personalizacion de productos para fabricantes de renombre ya
que ofrecemos un gran valor afiadido a un precio muy competitivo

Por supuesto total confidencialidad y donde podemos aportar
un valor afadido.

En general para los sistemas electrénicos y de productos
equipados con tecnologia de productos actuales que, con la
inclusion o lamejora de la electronica, proporcionar caracteristicas
de rendimiento adicionales y / o reduccion de costos.

Los nuevos productos o por el reconocimiento de la demanda
del mercado.
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PRODUCTOS PERSONALIZADOS Y BRANDLABELING

Algunos de nuestros desarrollos personalizados:

e Regulador digital para fan coils, que incluye la energia y las
funciones de gestion de alarmas, que se incorpora en los sistemas
de control centralizado de hoteles o grandes edificios de oficinas
por medio de un protocolo de comunicacion ModBus.

¢ Control de equipos para subestaciones de transformacion eléctrica,
que establecen los niveles de velocidad de la comunicacion vy la
inmunidad frente a perturbaciones externas fuera del alcance de
cualquier PLC industrial.

e Limitador de carga para la elevacion de los sistemas que estan
siendo utilizados por los principales fabricantes de grdas puente y
plataformas elevadoras.

e Control y gestion del sistema de dispositivos de distribucion SF6
para subestaciones de alta tension.

e Seccionador trifasico de lineas de distribucion con funcion de
seccionalizador incorporado.

¢ Detector de paso de falta, sistema de deteccion y localizacion
geogréfica de faltas de suministro eléctrico en el tramo entre una
subestacion eléctrica y el consumidor. Disefado para detectar
faltas en media y alta tension y telesenalizar las mismas en tiempo
real al Centro de Control.

e Sistemas de gestién de las comunicaciones Zigbee.

EANOX

= protection & control
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FANOX

mo power T&D

POWER

+

Distribucion primaria y maguinas
Distribucion secundaria

+

A lo largo de los ultimos anos, FANOX ha desarrollado
una amplia gama de equipos de proteccion que
garantizan el correcto funcionamiento de la red
eléctrica a distintos niveles, ayudando a mejorar su
mantenimiento.

B DISTRIBUCION PRIMARIA Y MAQUINAS
SIL: Sistema industrial de proteccion de linea.

SIM: Sistema de proteccion para motores y
generadores.

B DISTRIBUCION SECUNDARIA

SIA: Sistemas de proteccion para centros de reparto
y transformacion.

SMTU: Indicadores de paso de falta.

+




Fanox es especialista en el disefio y fabricacion de equipos de proteccion y
control para la Baja y Media Tension. Todos nuestros relés incorporan las
nuevas tendencias del mercado: comunicacion remota, mayor nimero de
funciones de proteccion y control, introduccion de software de disefio
propio para controlar cada uno de los dispositivos... Todas estas mejoras, a
precios competitivos, estan orientadas a facilitar la implantacion de la Smart
Grid y el mantenimiento predictivo de la Red, lo que resulta el futuro a medio
plazo del sector.
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48160 DERIO (Spain)

tel.: (+34) 94 471 14 09//fax.: (+34) 94 471 05 92
mail: fanox@fanox.com - www.fanox.com

Fanox se reserva el derecho de efectuar cualquier modificacion de las caracteristicas sefaladas en este documento sin necesidad de previo aviso. 10/2010/Rev0



